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Charakteristika:

Rozméry:

plné digitalni servopohon s moznosti rychlostniho, momentového a polohového fizeni

(Fizeni analogovym signalem nebo pulsy)

velmi malé rozméry servomotor( a servodriver(

bezkartacovy motor s rotorem z permanentniho magnetu (vzacné zeminy) s maximalnimi otackami 45000t/min.
motor s inkrementalnim enkodérem 2048 p/ot.

velmi vysoka dynamika pohonu diky malé setrvacnosti rotoru

rozsah regulace rychlosti 1:5000

moznost elektromagnetické brzdy motord

servodriver s pulsné Sitkovou modulaci osazen tranzistory IGBT, modulacni frekvence 11kHz
snadné pfipojeni k programovatelnym automatim OMRON

CE konformita

nastaveni parametr(i serva pomoci konzole nebo SW pro PC




OMRON OMNUC U serees

Typové oznaceni:

AC servomotor
AC servodriver pro rychlostni a momentové fizeni
AC servodriver pro polohoveé fizeni

AC SERVODRIVER AC SERVOMOTOR
R88D -Uooo0o0 R88M - Uooo 30 00 - 000

—— HRIDEL:
NAPAJENI: S1: S DRAZKOU
V: 200 VAC - : BEZ DRAZKY

. MOTOR
VYKON: B: S BRZDOU
02: 30W - : BEZ BRZDY
03: 50W :
04: 100W KAB. PRUCHODKA
08: 200W A: PLASTOYA
12: 400W 7 SRl
chally L NAPAJENI:
V : 200 VAC

UO3030VA UO5030VA U10030VA U20030VA U40030VA U75030VA

upPO2v UPO3Vv upP04Vv uUPO8vV upP12v upP20Vv

UAO2V UAO3V UAO4V UAO08V UA12V UA20V

30 50 100 200 400 750

3000/45000t/min
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AC servodrivery - rychlostni a momentové

UAO2V UAO3V UA04V UAO8V UA12V UA20V
UO3030VA UO5030VA U10030VA U20030VA U40030VA U75030VA
30 50 100 200 400 750
0,6 0,85 1,2 2,8 3,7 6,2
1,8 2,7 4 8,5 11,3 19,7
1ELF3V 1ELF3V 1ELF3V 1ELF6V 1ELF6V 1ELF10V

1 x 200 /230 VAC (170 az 253 VAC), 50 / 60 Hz

PIné digitalni servo s PWM modulaci s tranzistory IGBT (PWM frekvence 11kHz)

Magneticky encodér 2048 p/ot

Rozsah regulace rychlosti 1 : 5000

Presnost rychlosti pfi kolisani zatéze: 0,01% pfi 0-100% zatézi pfi 100% rychlosti

Presnost fizeni rychlosti pfi kolisani napajeni: 0% pfi napajeni 170 az 253 VAC

Presnost fizeni rychlosti pfi zméné teploty: max. 0,2% pfi teploté 0 az 50°C

Frekvenéni charakteristika: 250 Hz

Pfesnost fizeni momentu: £2%

Analogovy vstup + (2 az 10) VDC/ jmenovité otacky, vstupni impedance asi 30kW

Analogovy vstup + (1 az 10)VDC / jmenovity moment

QOddélené optoclenem. fidici vstup 6mA pii 3VDC, logické vstupy 24VDC/5mA, Dvoufazové pulsy, smér + pulsy nebo CW pulsy a CCW

Rozsah prevodového pomeéru: 0,01 < (G1/G2) < 100

G1, G2 =1 az 65535
Pulsni pro fizeni polohy, RESET vstupniho ¢itace, RUN, zesileni pfi dobéhu,

proudové omezeni chodu vpred a vzad, zdkaz chodu vpfed a vzad, reset poruchy
Vystup zpétné vazby signal A, B a Z, analogovy monitorovaci vystup rychlosti a proudu (momentu),

porucha, kod poruchy (3 bity), chod motoru, ovladani brzdy, dosaZ

Je nutna, pokud moment setrva¢nosti

zatéze je 30x vetsi nez moment

eni zadané hodnoty

setrvaénosti

upPo2v

rotoru

UPO3V

upP04Vv

uposv

upPi12v

uP20V

UO3030VA

UO5030VA

U10030VA

U20030VA

U40030VA

U75030VA

30

50

100

200

400

750

0,6 0,85 1,2 2,8 3,7 6,2
1,8 2,7 4 8,5 11,3 19,7
1ELF3V 1ELF3V 1ELF3V 1ELF6V 1ELF6V 1ELF10V

1 x 200 /230 VAC (170 az 253 VAC), 50 / 60 Hz

PIné digitalni servo s PWM modulaci s tranzistory IGBT (PWM frekvence 11kHz)

Magneticky encodér 2048 p/ot

Max. frekvence 200 kp/s

Dvoufazové pulsy, smér + pulsy nebo CW pulsy a CCW pulsy

Oddélené optoc¢lenem. fidici vstup 6mA pfi 3VDC, logické vstupy 24VDC/5mA

Rozsah pfevodového poméru: 0,01 < (G1/G2) < 100

G1, G2 =1 az 65 535

Pulsni pro fizeni polohy, RESET vstupniho ¢itace, RUN, zesileni pfi dobé&hu,

proudové omezeni chodu vpfed a vzad, zdkaz chodu vpfed a vzad, reset poruchy

Vystup zpétné vazby signal A, B a Z, analogovy monitorovaci vystup rychlosti a proudu (momentu),
porucha, kod poruchy (3 bity), chod motoru, ovladani brzdy, dosazeni zadané hodnoty

Je nutna, pokud moment setrvacnosti zatéze
je 30x vétsi nez moment setrvacnosti rotoru

Nadproud, pretizeni, pfepéti, pfekroceni rychlosti, chyba enkodéru, preteceni vstupniho &itace atd.




OMRON OMNUC U series

Prislusenstvi:

Programovaci konzole s kabelem 1m
Programovaci konzole - provedeni na panel servodriveru
Brzdna jednotka - v€etné brzdného odporu

Software pro programovani serva z pocitace PC
Samostatny konektor pro pfipojeni fidicich signall

KABEL PRO PRIPOJENI RIiDICICH SIGNALU: KABEL PRO PRIPOJENI ENKODERU:
R88A-CPUo0o0O0O S R88A-CRUDoooC

DELKA: 001: 1m J E— DELKA: 003: 3m
002: 2m 005: 5m

010: 10m

015: 15m

020: 20m

Charakteristika:
W jednodussi verze standardniho typu OMNUC U
B provedeni pouze pro polohové fizeni, vykony 100 W, 200 W, 400 W a 750 W
B mensi pocet ovladacich vstupC/vystupdl (viz schema zapojeni)
B minimalizovan pocet vnitinich parametrl servodriveru (parametry rovnéz nastavitelné pomoci konzoly nebo SW pro PC)
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OMNUC U-series
AC Servo Driver

kabel pro pfipojeni motoru

kabel
pro pfipojeni
enkodéru
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OomRron

NAPAJENI 220VAC

>
N >
1 >
’7 REF
ZADOST RYCHLOSTI AGND
PLAT PRO
R88D-UA... TREF

ZADOST MOMENTU AGND

PULSY VZAD

o}
=

L

+CCW

PLATI PRO

R88D-UP... PULSY VPRED

-CCW

RESET VST. CITACE

YYYVVYY VYVYVYY
5
=

+24VIN

24 VDC -=

ZAPNUTI SERVA

ZISK PRI DOBEHU

ZAKAZ CHODU VPRED

ZAKAZ CHODU VZAD

PROUD.LIMIT VPRED

PROUD. LIMIT VZAD

RESET PORUCHY

o o A~ W N

SERVODRIVER

R88D-U....

SERVOMOTOR
MOTOR  ENKODER

VSTUP PULSU ENKODERU

BKIR o

OVLADANI BRZDY
VOMP/INP - DOSAZENI RYCHLOSTI/
E—— POLOHY

CHOD MOTORU
OGND

coMm
ALM

ALMCOM PORUCHA

ALO1
ALO2
ALO3 KOD PORUCHY

ALMCOM
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OMNUC U series

NAPAJENI 220VAC
L - L1
N D> L2
. > -+
+CW
PULSY VZAD > -CW 1
> +CCW 2
PULSY VPRED > -CCW °
> +ECRST ¢
RESET VST. CITACE : -ECRST Z

+24VIN

24 VDC =

ZAPNUTI SERVA

RUN

ZISK PRI DOBEHU

MING

ZAKAZ CHODU VPRED

POT

ZAKAZ CHODU VZAD

NOT

RESET PORUCHY

SERVODRIVER SERVOMOTOR
R88D-UEP... .
MOTOR ENKODER
U
\%
w
L
VSTUP PULSU ENKODERU
|
_ BKIR o
7 OVLADANI BRZDY
VCMP/INP .
8 DOSAZENI POLOHY
OGND
10@———P com
ALM

34
ALMCOM : PORUCHA
35




OMNUC U series OMRON

LO—O:0—
: Odrusovaci
filtr

NO——O0 O—

L

Servodriver
C200HW-NC113 R88AD-U(E)POOOO
Kabel pro pfipojeni fidicich

Vyznam Vivod signall RSE_SA_ -cPUOOOS CN2 X

mIl G GeE
=X cw / : N L2
2 | (s odporem 1,6 kQ) A6 ! ' 2 cw
> 1 1 3 |+CCW + . AC servomotor
g cow ; 2 Tcow fizeni vnéjsi R88M-UDO03000-000
Z | sodporem1,6ka) | A8 : - _ | brzdné jednotky
Napajeni vystupnich U cerveny
obvodi +24v0C | A1 [T ToavocT: 13]+24VIN N
Nanaont vvstumnioh - : : \Y napéjeci kabel
apajeni vystupnic ; : )
obvodi 0VDC | A2 —2.2—| 14| RUN W
| E T j
E\_/_X_X_)C 5 [ECRoT -
Vystup nulovani / ' ECRST
&itate odchylky A11 : : 6 CN2 m
i R88A-CRUDOIOIOIC

Vstup impulsu A16

pocatku otacky 24 +7 kabel enkodéru
inkrementalniho A{4 25 ~ @

snimace

Vstup dosazeni

polohy A12 48| INP

10| OGND
Spoleény bod pro *|g 24 VDC .
vstupy limitd A24 | :
Snimac¢ vychozi — —

polohy pozicovani A21—0 O O—+18|RESET

Snimag limitu CCW|
(chodu vzad) A23

Snimac limitu CW

(chodu vpred) |A22 o135 |Aumcon
L .
Vstup nouzového T o
zastaven/ A20 X1 .._[ 34| ALM
36| FG

|||—




OMRON OMNUC U series

ODRUSOVACI FILTRY ELFIS

1 - fazové 3 - 16 A, 230 V, 40 - 65 Hz; 3 - fazové 3 - 16 A, 3 x 400 V, 40 - 65 Hz

ZAKLADNI TECHNICKE PARAMETRY

jmenovité napéti Uy, 230 V nebo 3 x 400 V, 40 - 65 Hz
jmenovity zatézovaci proud Iy, 3, 6, 10, 16 A

typ filtru - dolIni propust

propustné pasmo 0 - 9 kHz

potlacené pasmo 10 kHz - 30 MHz

vlozny dtlum min. 40 dB pro 150 kHz

kryti 1P20

pracovni teplota -25 aZz +40°C

skladovaci teplota -40 az +70°C

hmotnost 0,2 kg

- specidlni provedeni (pro upevnéni na DIN - liStu)

-




