Digitalni regulator

ESEK

VylepSené kompaktni digitalni regulatory
B Kryti IP66/NEMA4 (vnitini pouziti) pro [ ]

celni panel

B Modulova struktura, jeden typ pro u
skladovani

B Regulace ohfevu / chlazeni [ ]

B Sériova rozhrani (RS-232C, RS-485/422)

B Teplotni a analogové vstupy ]

Informace pro objednavku

Vysoka presnost: vzorkovani 100ms (pro
analogovy vstup)

VylepSené ladéni, které obsahuje fuzzy
self-tuning (fuzzy automatické ladéni)
Splfiuje mezinarodni normy EMC a
bezpec&nostni predpisy

K dodani také typy AC/DC 24V

Popis

Model

Specifikace

Z&kladni jednotka

ES5EK-AA2

zakladni jednotka (AC 110-240V")

ESEK-AA2-500

zékladni jednotka (AC 110-240V")
s krytem pfivodu

ESEK-PRR2-500

zakladni jednotka (AC 110-240V")
pro ventily s poziéné-proporcionalnim
nastavenim polohy

ESEK-AA2 AC/DC 24V

zakladni jednotka (AC/DC 24V*™)

ESEK-PRR2-500 AC/DC 24V | zékladni jednotka (AC/DC 24V™) pro

ventily s pozi¢né-proporcionalnim
nastavenim polohy

ESEK-AA2-500 AC/DC 24V

zakladni jednotka (AC/DC 24V™)
s krytem pfivodul

Poznamka: Jednoducha vystupni jednotka a volitelna jednotka mohou byt namontovany
na kteroukoliv zakladni jednotku.
Popis Model Specifikace
Vystupni jednotka E53-R relé
E53-S Polovodicové relé
E53-Q pulzni (NPN) 0 — 12 VDC
E53-Q3 pulzni (NPN) 0 — 24 VDC
E53-Q4 pulzni (PNP) 0 — 24 VDC
E53-C3 linearni (4 az 20 mA)
E53-C4 lineérni (0 az 20 mA)
E53-V34 linearni (0 az 10 V)
E53-V35 linearni (0 az 5 V)
Popis Model Specifikace
Volitelna jednotka E53-AK01 RS-232C
E53-AK02 RS-422
E53-AK03 RS-485
E53-AKB vstup udalosti: 2 body
E53-AKF prenosovy vystup (4 az 20mA)
B PrisluSenstvi (u model 1 ...-500 ve standardni dodavce)
Nazev Model
Kryt vyvod U E53-COV08




B Rozsahy teploty
Platinovy odporovy teplom  ér

Vstup (volba parametrem)

JPt100 Pt100

Rozsah (hlavni °C -199,9 az 650,0 -199,9 az 650,0

nastaveni i

alarmy) °F -199,9 az 999,9 -199,9 az 999,9

Hodnota parametru 0 1

Termo €lanek
Vstup (volba KL|K2|J1|J2 |T |E |L1 (L2 | U N R |S B |w [PLI
parametrem)
(viz
poznamka)

Rozsah [°C [-200 [0,0az|-100 |0,0 az[-199,9|0az |-100 [0,0az|-199,9 [-200az [0aZ [0az [100az[0az [0az
(hlavni a? |500,0|az [400,0|az |600 |az  [400,0 |az 1300 [1700 1700 |1800 (2300 |1300

1300 850 400,0 850 400,0
nastaveni [°E [-300 [0,0az[-100 [0,0 a%[-199,9]0az [-100 [0,0a%[-199,9 [-300az[0az [0az [300az[0az [0az
i alarmy) a? [900,0|az |750,0|az |1100 |az  [750,0 |aZ 2300 (3000 (3000 [3200 (4100 |2300
2300 1500 700,0 1500 700,0

Hodnota 2 3| 4 5 6 71 8 9 10 11 | 12| 13 | 14 | 15 | 16
parametru

Poznamka: Vyrobce nastavuje hodnotu 2 (K1)

Termoclanek W je W/Re 5-26 (wolfram rhenium 5, wolfram rhenium 26).
Proud / nap éti
Vstup (volba parametrem) Proudovy vstup Nap ét'ovy vstup
4a720mA | 0a720mA l1az5V | 0az5v [0az 10V

Rozsah
(hlavni nastaveni a alarm)

jeden z nasledujicich rozsah, které zaviseji na vysledcich zmény

méfitka

-1999 az 9999
-199,9 a7 999,9
-19,99 a7 99,99
-1,999 a7 9,999

Hodnota parametru 17 | 18 | 19 | 20 | 21
Specifikace
B Jmenovité hodnoty

Polozka typ AC100-240V typ AC/DC 24V
Napajeci nap éti AC 110-240V"+, 50-60Hz AC/DC 24V™, 50-60Hz
Spotieba 15VA 6VA, 3,5W

Rozsah pracovnich nap éti

85% aZz 110% jmenovitého napéti zdroje

Vstup

Termoclanek: K, J, T, E, L, U,N, R, S, B, W, PLII
Platinovy odporovy teplomér: JPt100, Pt100
Proudovy vstup: 4 az 20mA, 0 az 20mA
Napétovy vstup: 1 az 5V, 0 az 5V, 1 az 10V

Vstupni impedance

Proudovy vstup: 150Q
Napétovy vstup: max. 1IMQ

Ridici vystup

V zavislosti na vystupni jednotce (viz “Jmenovité hodnoty a
charakteristiky vystupni jednotky")

Pomocny vystup

SPST-NO, 1A pfi 250V AC (odporova zaté?)

Ridici metoda

dvoupolohové ON/OFF (zap./vyp.) nebo vylepSené PID fizeni

Metoda nastaveni

Digitalni nastaveni pouZzivajici tlaCitek na ¢elnim panelu

Metoda zobrazeni

7-segmentovy Cislicovy displej a svételné diody (LED)

Ostatni funkce

V zavislosti na volitelné jednotce (viz Jmenovité hodnoty a
charakteristiky vystupni jednotky)
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B Charakteristiky

Piesnost zobrazeni
(viz poznamka)

Termoclanek:

(vétSi z £0,3% zobrazené hodnoty nebo +1°C) + max. 1 Cislice
Platinovy odporovy teplomér:

(vetSi z +£0,2% zobrazené hodnoty nebo +0,8°C) + max. 1 &islice
Analogovy vstup: £0,2% pIné vychylky + max. 1 &islice

Hystereze

0,01% az 99,99% pIné vychylky (v krocich 0,01% pIné vychylky)

Pasmo
proporcionality (P)

0,1% az 999,9% plné vychylky (v krocich 0,1% pIné vychylky)

Integra €ni doba (1)

0 az 3999s (v krocich 1s)

Deriva €ni doba (D)

0 az 3999s (v krocich 1s)

Perioda Fizeni

1 az 99s (v krocich 1s)

Hodnota ru €éniho
resetu

0,0% az 100,0% (v krocich 0,1%)

Rozsah nastaveni
alarmu

-1,999 az 9,999 nebo -199,9 az 999,9 (poloha desetinné ¢arky zavisi na typu vstupu)

Vzorkovaci perioda

Teplotni vstup:  250ms
Analogovy vstup: 100ms

Izola €ni odpor

min. 250MQ (pfi 500V ss)

Dielektricka 2000V stf, 50/60Hz po dobu 1min mezi svorkami opacnych polarit

pevnost

Odolnost proti Porucha &innosti: 10 az 55Hz, 10m/s” (pfiblizné 1G) po dobu 1min v kazdém ze tfi
vibracim sméra X, Y, Z

Znigeni: 10 az 55Hz, 20m/s? (pfiblizné 2G) po dobu 2 hodin v kazdém ze tii smérd X,
Y,Z

Odolnost proti
narazum

Porucha ¢innosti: 200m/s® min. (pfiblizné 20G) trikrat pokazdé v Sesti smérech
Znigeni: 300m/s? min. (pfiblizné 30G) tfikrat pokazdé v Sesti smérech

Okolni teplota

Pracovni: -10°C az 55°C (bez namrazy) / 3-leta zaruéni doba -10°C az 50°C
Skladovaci: -25°C az 65°C (bez namrazy)

VIhkost okoli

Pracovni: 35% az 85%

Dodate €né
jmenovité hodnoty

Celni panel: NEMAA4 pro vnitfni pouZiti (ekvivalent IP66)
Zadni panel: IEC norma IP20
Vyvody: IEC norma IP0O

Ochrana pam éti

Pamét uchovavajici data po vypnuti (poéet zapis: 100000 operaci)

Hmotnost

pfiblizné 320 g, adaptér pfiblizné 65 g

EMC

Vyzafovani pouzdra: EN55011 skupina 1 tfida A

Vyzarfovani stfidaveé sité: EN55011 skupina 1 tfida A

Odolnost ESD: EN61000-4-2: 4kV dotykovy vyboj (drover 2)

8kV vzdusny vyboj (Groven 3)

10V/m (amplitudova modulace,

80MHz az 1GHz) (Groven 3)

10V/m (pulzni modulace, 900MHz)

Odolnost proti ruseni po vodi¢ich: ENV50141: 10V (0,15 az 80MHz) (Groven 3)

Odolnost proti vyboiji: EN61000-4-4: 2kV napéjeci vedeni (Groven 3)
2kV vst./vyst. signalni vedeni
(Uroven 4)

Odolnost proti vf ruseni: ENV50140:

Splnované normy

UL1092, CSA22.2 €. 14, CSA22.2 &. 1010-1

Odpovida EN50081-2, EN50082-2, EN61010-1 (IEC1010-1)

Odpovida VDEO0106/¢ast 100 (Ochrana pfed dotykem prsty), kdyZ je namontovano
ochranné pouzdro, které se objednava oddélené

Poznamka:
maximalné
teplotach je

Presnost indikace termodlank( K1, T a N pfi teplotach -100°C a nizZSich je
+2°C 1 ¢islice. Presnost indikace termoc¢lanku U, L1 a L2 pfi vSech
maximélné +2°C t1¢islice.

Presnost indikace termoclanku B pfi teplotach 400°C a nizSich neni

omezena.

Presnost indikace termoc¢lankll R a S pfi teplotach 200°C a nizSich je

maximalné

+3°C +1¢islice.

Presnost indikace termoclanku W pfi vSech teplotach je maximalné (vétsi z

+0,3%

indikované hodnoty nebo +3°C) +1¢&islice.

Presnost indikace termoclanku PLII pfi vSech teplotach je maximalné (vétsi z

+0,3%

nebo +2°C) +1¢islice.
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B Jmenovité hodnoty a charakteristiky vystupni jednotky

Reléovy vystup

SPST, 250V*™, 5A (odporova zatéz)
Predpokladana mechanicka zZivotnost: min. 10 000 000 operaci
Predpokladana elektricka zivotnost: min. 100 000 operaci

Polovodi €ovy vystup SSR

70 — 250 V", 1A (odporova zaté7)

Napétovy vystup

NPN: 40 mA pfi 12 Vss (s ochranou proti zkratu)
NPN: 20 mA pfi 24 Vss (s ochranou proti zkratu)
PNP: 20 mA pfi 24 Vss (s ochranou proti zkratu)

Vystup linearnim nap étim

0 az 10Vss
Dovolena impedance zatéze: min 1kQ
RozliSovaci schopnost: pfiblizné 2600

Vystup linearnim proudem

4 az 20mA - Dovolend impedance zatéZze: max. 600Q
RozliSovaci schopnost: pfiblizné 2600

0 aZz 20mA - Dovolena impedance zatéze: max. 600Q
RozliSovaci schopnost: pfiblizné 2600

m Jmenovité hodnoty a charakteristiky volitelné jednotky

Vstupy udalosti

Kontaktni vstup

ON: max. 1kQ, OFF: min 100kQ

Bezkontaktni vstup

ON: zbytkové napéti max. 1,5V, OFF: svodovy proud max. 0,1mA

Komunikace

Rozhrani: RS-232C, RS422 nebo RS-485

Druh prenosu: poloviéni duplex

Synchroniza¢ni metoda: start-stop synchronizace (asynchronni
metoda)

Prenosova rychlost: 1,2/2,4/4,8/9,6 /19,2 kb/s

Prenosovy vystup

4 a7 20mA
Dovolena impedance zatéze: max. 600Q
RozliSovaci schopnost: pfiblizné 2600
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Nazvoslovi

Indikatory €innosti

OuT1

Sviti, kdyZ pulzni
vystupni funkce pfifazena
fidicimu vystupu 1 sepne
(stav ON)

OouT2

Sviti, kdyZ pulzni
vystupni funkce pfifazena
fidicimu vystupu 2 sepne
(stav ON)

SUB1, SUB2

Sviti, kdyZ vystupni
funkce pfifazena
pomocnym vystupim 1,2
sepne (stav ON)

MANU

Sviti pfi manuélnim
pracovnim médu

STOP

Sviti, kdyZz €innost byla
zastavena

RMT

Sviti pfi dalkovém Fizeni
AT

Blika pfi automatickém
ladéni (auto-tuning)

5858

5585

AMT  ASP MANU SUB1 Sl[JjB2

)
OUT1 OUTz STOP AT
o oo o

=l

v | A
I I

LA

OMmRON ESEK

Zobrazovaci tla€itko
Stisknuti na dobu kratSi nez

1s vede k presunu zobrazeni

dalSiho parametru.
Stisknutim na dobu 1s nebo

déle bude v kazdém pfipadé

zobrazen vybér zobrazeni.

2-1

Displej €.1

Zobrazuje regulovanou
hodnotu nebo symboly
parametr

Displej €.2

Zobrazuje nastavenou
hodnotu, nastavenou
hodnotu b&éhem SP rampy,
akéni veli¢inu nebo
nastaveni parametru

Tlagitko nahoru / dolt
Stisknutim se zvySuje nebo
shizuje hodnotu na displeji
¢.2

A/M tlaéitko

Stisknutim se voli bud
automaticka nebo manualni
dinnost



Cinnost

B Seznam ¢innosti parametra
Prepinani na mody jiné nez manudlni nebo ochranné se provadi pouzitim vybéru médu v

menu zobrazeni.

Cislo, uvedené nize, ukazuje vdechny parametry v pofadi, v jakém jsou zobrazovany.
Nékteré parametry nejsou zobrazeny. Zaviseji na nastaveni ochranného médu a podminkach

pouziti.

nEnll

Zapnuti zdroje

IA/MI min. 1s
Uroven 0 h | Manudlni mod I

Uroven 1 ? min. 1s

min. 1s

Uroven 2 . l *

Nastavovaci mod | Ochranny mad I

min. 1s

Expansni maod T *

Volitelny maod
Parametry v médu mohou byt pfepnuty

[Lb|=

CeQ| min. 1s
Lu-l|= — ~y
| l min.ls
lu- ||« ~a
T min.ls
Lu-Cl= ~u
VAl | [] mins
| 5Et|= e
VAl | [] i
-l min.ls
ofPt = "
| I min.ls
T

zobrazovacim tlacitkem. Po poslednim
Kalibraéni méd parametru nasleduje parametr prvni

HAHAaRt,

nahore.
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Konvence pouzité v této  ¢asti

Vyznam grafickych zobrazeni (ikon) pouzitych v této Gasti

I.& Popisuje funkci parametru
Funkce
Popisuje rozsah a implicitni hodnoty nastaveni parametru
Komentar
Pouzito pro parametry vyhrazené sledovani

a Popisuje rozsah sledovanych hodnot
Monitor

Popisuje postup pouZivajici parametry pracovnich instrukcich
Pfiklad
pouziti

Popisuje souvisejici (pfibuzné) parametry a polozky

Popisuje modely E5EK nebo volitelné jednotky podporujici parametr, ktery je popisovan
[ oo9]

O zobrazeni parametru

Na regulatoru E5EK jsou zobrazeny pouze parametry, které mohou byt pouzity. Tyto
parametry jsou zobrazeny pouze v pfipadé, kdy jsou spinény podminky pouziti na pravé
strané zahlavi parametru. Nicméné, vSimnéte si vSak, Ze nastaveni chranénych parametru
jsou stéle platna a nejsou zobrazena bez ohledu na podminky pouziti.

\>/

FI' AT Provedeni / zruSeni Podminky pouZiti
Regulator musi byt

v &innosti
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Ochranny méd

» Ochranny mad je ur€en pro zablokovani funkci tlacitka menu nebo tlacitka AM] preg
zménou parametrl v tomto médu se nejdfive presvédéte, zda tlacitko menu nebo tlacitko
nezplsobi jakékoliv problémy v ginnosti.

» Pro volbu tohoto mddu stisknéte soucasné tlacitko a tla¢itko na dobu minimalné
1s. Pro opusténi tohoto médu stisknéte opét soucasné tlacitka a tlagitko na
dobu minimélné 1s.

» Nasledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou v tomto médu podporovany a stranku,
kde je parametr popsan.

Symbol Nazev parametru Strana
SEE’. Zabezpeceni 5-3
IJE 3’3 A/M ochranné tlacitko 5-4

Poznamka: Cisla stranek se tykaji E5EK - Digital Controller User’s Manual - Cat. No. H085-

E1l-2

SELr

Zabezpe éeni

l& e Tento parametr specifikuje, které parametry jsou chranény, vSimnéte si avsak, ze
ochranny méd a manualni méd nemohou byt chranény.
Funkce
» KdyzZ je tento parametr nastaven na ,0" az ,3", pak na displeji menu mohou byt
vybrany jen mady oznaéené znackou ,,O“. Napfiklad, kdyZ je tento parametr nastaven
KomentaF na 2", pak mohou byt vybrany pouze médy Urovné 0 az 2.
Mad Nastavena hodnota
0 1 2 3
Kalibrace ®
Volba O ©)
Expanze O ©)
Nastaveni O ©)
Uroven 2 O O @)
Uroven 1 @) O O @)
Uroven 0 O O O [0

Viz

KdyZ je tento parametr nastaven na ,4“ az 6", mohou byt zvoleny pouze €innosti v
maédu aroven 0 a mdd neni zobrazen na displeji menu.

Kdyz je tento parametr nastaven na ,5“, pak m{ze byt pouzivan jen parametr ,PV/SP*
v modu aroven 0.

KdyZ je tento parametr nastaven na ,6“, pak mdze byt pouzivan jen parametr ,PV/SP*
v médu Uroven 0. (Nastavena hodnota se nem(ze ménit.)

Implicitni hodnota je ,1". (Pouze kalibracni méd je chréanén.)

Pribuzny ¢lanek
Ochranny méd
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Ochranny méd

Ochrana tla ¢éitka A/M

l& Cini neplatnou funkci tlagitka SO Jinymi slovy, nelze pfepinat mezi automatickymi a
manualnimi €innostmi pomoci tlagitek.

Funkce

i [ 5"'] Ochrana tlacgitka ve stavu ON - zapnuto
. [ D":F] Ochrana tlacgitka zrusena

« Implicitni nastaveni =[ @FF]

Komentar

» Pfibuzny ¢lanek
Ochranny mod
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Manualni mod

eV tomto médu je mozné rucni ¢innost a sviti svételna dioda ozna¢ena ,MANU".

» Kdyz je zvolen tento méd, akéni veli€ina, ktera byla aktivni, pfedtim nez bylo na tento méd
pfepnuto, je na vystupu. Kdyz akéni veli¢inu chcete zménit, zménte ji pomoci tlagitek
nebo [F]. Kdy? je tento méd zvolen b&hem automatického ladéni, automatické ladéni je
zruSeno.

» Pro volbu tohoto médu v Urovnich 0 aZ 2 stisknéte tlagitko po dobu minimélné 1s. Pro

opusténi tohoto médu stisknéte opét tlacitko po dobu minimalné 1s. M6d se zméni na
mad s Urovni 0.

e ,Manual MV* (manualni nastaveni akéni veliiny) je jediny parametr dostupny v tomto
maodu.

:I Manualni nastaveni ak ¢éni veli €éiny

l& « Nastavte akeni veliinu pro manualni ovladani
« Regulovana hodnota se zobrazuje na displeji €.1 a nastavena veli¢ina se zobrazuje na
Funkce displeji €.2. Nastavend veli€ina se da ménit pouzitim tlacitek nebo X/,
regulovana
~| hodnota
IC nastavena
O rEu ~| hodnota
o e e R

svételna dioda ,MANU"

Manualné nastavovana akéni veliCina zlistava, kdyz je napajeni preruseno.

Ridici metoda  |Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ Standardni -5,0 az 105,0 % 0
Komentar Ohrev a chlazeni -105,0 az 105,0 % 0

» Prfibuzny ¢lanek
Nastavovani ridici ¢innosti
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Mod — Uroven O

V tomto m6édu mohou byt pouZity parametry pouze kdyz ,bezpe€nostni“ parametr
(ochranny mad) je nastaven na 0" az ,4".

Parametr ,PV/SP“ mize byt také pouzit, kdyz je ,bezpecnostni“ parametr nastaven na ,5“
nebo ,6%. Nicménég, vSimnéte si, Ze parametr SP nemUze byt ménén v pfipadé nastaveni
na 6"

Tento méd je ur¢en pro monitorovani regulované hodnoty, nastavené hodnoty a akéni
veli¢iny b&éhem ¢innosti a pro kontrolu a nastavovani hodnoty SP. Je také urCen pro
rozbéh a dobéh Cinnosti regulétoru.

Pro volbu tohoto mddu pfi Urovnich 1 a 2, nastavovacim, expanznim, volitelném a
kalibraénim maodu, stisknéte tlacitko po dobu miniméalné 1s. Tim se zméni displej na

displej menu. Jestlize si vyberete [LU'B], pak stisknéte tlacitko po dobu minimalné
1s a regulator prejde do modu Uroven 0.

Pro volbu parametrd v tomto médu stisknéte tlagitko (€Ol Pro zménu nastaveni parametrd
pouzijte tlacitka nebo XF|

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovany v tomto médu a stranu,
na které je parametr popsan.

Symbol Nazev parametru Strana
PVISP 4-2
SP = 5 Nastavena hodnota béhem SP rampy 4-2
5 Monitor MV (ohfev) 4-3
E -5 Monitor MV (chlazeni) 4-3
- 5 Chod / zastaveni 4-3
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Mod — Uroven O

1

]

Funkce ®

regulovana
hodnota
PVISP
nastavena
hodnota

T
= LILi
o s ) o O

Regulovana hodnota je zobrazovana na displeji €.1 a nastavena hodnota je
zobrazovana na displeji ¢.2. Nastavena hodnota mdze byt nastavena.

KdyZ je pouZita multifunkce SP, at’ je nastavena jakakoliv hodnota, nastavena hodnota
0 nebo 1, je spojena.

Desetinna ¢arka zavisi na zvoleném ¢idlu teplotniho vstupu a na vysledcich zmény
analogového vstupu

Regulovana hodnota

:

Rozsah monitoru Jednotka

Komentar

Dolni mez stupnice -10% rozsahu az horni mez
stupnice +10% rozsahu

EU

(EU = Engineering Unit = technicka jednotka).
PFi teplotnim vstupu, je rozsah sou¢asného zvoleného &idla bran jako rozsah monitoru.

Nastavena hodnota

Rozsah nastaveni Jednotka | Implicitni hodnota

Dolni limit nastaveni nastavené
hodnoty az horni limit nastaveni
nastavené hodnoty

EU 0

Pfibuzny ¢lanek

Nastavovani fidici ¢innosti

Pfibuzné parametry

»TYp vstupu“ ,Horni limit stupnice* ,Dolni limit stupnice* ,,Desetinny bod“ (maéd
nastaveni)

.Horni limit nastaveni SP* , Dolni limit nastaveni SP* (expanzni méd)

Podminky pouziti

Nastavena hodnota béhem Funkce SP rampy musi byt povolena

SP rampy
l& * Nastavuje nastavenou hodnotu
Funkce
;} Rozsah monitoru Jednotka | Implicitni hodnota
Dolni limit nastaveni SP az horni EU 0
Monitor limit nastaveni SP

Pribuzny ¢lanek

Nastavovani Fidici ¢innosti

Pfibuzné parametry

.PVISP“ (mod aroven 0)

,Casova jednotka rampy SP* ,Nastavena hodnota rampy SP* (méd Groveri 2)
,Horni limit nastavené hodnoty* ,Dolni limit nastavené hodnoty* (expanzni méd)
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Funkce *

Monitor regulované hodnoty MV (ohrev)

Monitor regulované hodnoty MV (chlazeni)

Tento parametr nemUze byt nastaven

Monitoruje regulovanou proménnou na vytdpéné nebo ochlazované strané
Regulovana proménna ve standardnim Fidicim systému je kontrolovana v parametru
»,MV monitor (ohfev)"

Parametr ,MV monitor (chlazeni)* miZze byt pouZit pouze béhem fizeni ohfevu nebo
chlazeni.

Monitor MV (ohfev)

S

Rizeni Rozsah monitoru | Jednotka
Monitor Standardni -5,0 az 105,0 %
Ohrev a chlazeni 0,0 az 105,0 %

Monitor MV (chlazeni)

Rizeni Rozsah monitoru | Jednotka

Ohrev a chlazeni 0,0 az 105,0 %

]

Funkce °

.

Priklad
pouziti

Chod / zastaveni

Tento parametr je pouzivan pro kontrolu stavu ¢innosti regulatoru a pro specifikaci
¢innosti chod a zastaveni.

Kdyz je funkce ,chod/zastaveni pfifazena ke vstupu udélosti, pak ,zastaveni“ je
zadano, kdyz je vstup udalosti ve stavu ON, a ,chod" je zadan, kdyZ vstup udalosti je
ve stavu OFF. V ¢€innosti tlacitek neni zadna priorita.

Pro za¢atek ¢innosti nastavte tento parametrna [ U"'] stisknutim tlacitek nebo

XF] Pro zastaveni &innosti nastavte tento parametr na [5’3 af ]. Kdyz se ¢innost
zastavi, rozsviti se svételna dioda ,STOP*.

Implicitné je nastaveno [ run].

Pfibuzny ¢lanek
Startovani a zastavovani
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Parametry v tomto médu mohou byt pouzivany pouze kdyZ je ,bezpeénostni* parametr
(ochranny méd*“ nastaven na ,,0“ az ,3".

Tento mdd obsahuje hlavni parametry pro nastaveni fizeni. Tyto parametry zahrnuji
parametry pro provadéni samocinného ladéni (AT auto-tuning), nastaveni hodnot alarmu,
nastaveni fidicich interval(l (period) a nastaveni parametr( PID.

Pro vybér tohoto modu, kdyz je Uroven 0 a 2, médy nastaveni, expanze, volby a kalibraéni
maod, stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na displej menu.

Jestlize vyberete [l'- u” "], pak stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s a regulator
prejde do modu droven 1.

Pro volbu parametrd v tomto médu stisknéte tlagitko (€] Pro zménu nastaveni parametru
pouzijte tlacitka nebo [XF]

Nésledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovany v tomto médu a dale
stranky, kde jsou parametry popsany.

Symbol Nazev parametru Strana
FH: Provadéni/zruSeni automatické ladéni 5-1
SP = B Nastaveni bodu 0 5-1
SP = 'l Nastaveni bodu 1 5-1
L - Hodnota alarmu 1 5-2
FH_ -El Hodnota alarmu 2 5-2
F“_ = 3 Hodnota alarmu 3 5-2
P Pasmo proporcionality 5-2
': Integraéni doba 5-2
d Derivacni doba 5-2
E = SE Koeficient chlazeni 5-3
E = db Péasmo necitlivosti 5-3
6 -r Hodnota ruéniho nastaveni 5-4
H _Lj 5 Hystereze (ohfev) 5-4
EH_LJS Hystereze (chlazeni) 5-4
[ Interval fizeni (ohfev) 5-5
E -[ Interval fizeni (chlazeni) 5-5
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Funkce
Priklad
pouziti

Funkce

Podminky pouziti

AT Regulator musi byt v ¢innosti, fizeni musi byt
P o zdokonalené PID fizeni a ST musi byt
Provadeéni/zruseni nastaveno do stavu OFF

Vybird omezeny cyklus zmény Sifky regulované hodnoty MV (40% nebo 100%) pro
provadéni. Po provedeni AT jsou automaticky nastaveny parametry PID a detekéni
doba LBA (LBA = poplach prerusené smycky)

Bé&hem fizeni ohfevu a chlazeni mdze byt provadén pouze 100% AT.

Kdyz je tento parametr vybran, nastaveni dostane podobu [ ofF ].

Pro provadéni 40% AT zvolte [ AE = {], a pro provadéni 100% AT zvolte [AE =2'].
Bé&hem provadéni automatického ladéni sviti svételné dioda AT. VSimnéte si v3ak, Ze

b&hem Fizeni ohfevu nebo chlazenf nenf zobrazeno [ Ak = {].
Kdyz provadéni AT skonéi, nastaveni parametru se automaticky vraci na [ oFF ]

PFibuzny &lanek

Nastavovani fidicich parametr(

PFibuzné parametry

»,Chod/zastaveni* (Groven 0)

»Pasmo proporcionality”, ,Integracni doba“, ,Deriva¢ni doba“ (Groveri 1)

.Detekéni doba LBA" (Uroven 2)

Podminky pouziti
Nastavena hodnota O Multifunkce SP musi byt v ¢innosti

Nastavena hodnota 1

Kdyz vstup udalosti je ve stavu OFF, pak je pouzit parametr ,nastavena hodnota 0" a
kdyz je ve stavu ON je pouzit parametr ,nastavena hodnota 1“.

KdyZ byl zménén parametr ,nastavena hodnota“, pak at je na vstupu udalosti vybrano
jakékoliv nastaveni, je spojen a zménén.

Poloha desetinné ¢arky je zavisla na zvoleném ¢idlu teplotniho vstupu a na vysledcich

zmeény meéfitka analogového vstupu.

Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota

Komentar

Dolni limit zmény méfitka az EU 0
horni limit zmény méfitka

Pfibuzny ¢lanek

Jak pouzivat volitelné funkce

Pfibuzné parametry

~Multifunkce SP* (volitelny méd)

,Nastavena hodnota“ (Groven 1)

»TYp vstupu®, ,Horni limit zmény méfitka“, ,Dolni limit zmény méfitka“, ,Desetinna
Carka“ (nastavovaci mod)
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Podminky pouziti
Hodnota alarmu 1 Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.
Napriklad, jestlize vystupy alarmu 1 a 2 jsou
pouze pfifazeny jako vystupy, parametr
Hodnota alarmu 2 ,hodnota alarmu 3“ nemuZze byt pouZit

Hodnota alarmu 3

Tento parametr je pouzivan pro monitorovani nebo zménu hodnot alarmu alarmovych
vystupl 1 az 3

Funkce » Pfi teplotnim vstupu, poloha desetinné ¢arky zavisi na stavajicim vybraném ¢idle a pfi
analogovém vstupu na vysledcich zmény méfitka.

.] Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota

Komentar  |-1999 az 9999 EU 0

Pribuzny &lanek

Nastavovani fidici ¢innosti

Pfibuzné parametry

»TYp vstupu®, ,Horni limit zmény méritka“, ,Dolni limit zmény méfitka“, ,Desetinna
¢arka", ,Prifazeni fidiciho vystupu 1“, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 2, ,Pfifazeni
pomocného vystupu 1%, , Typ alarmu 1%, , Typ alarmu 2%, ,Typ alarmu 3“, ,Alarm 1
otevreny pfi alarmu®, ,Alarm 2 otevfeny pfi alarmu”, ,Alarm 3 otevfeny pfi alarmu“
(nastavovaci mad)

.Hystereze alarmu 1“, ,Hystereze alarmu 2“, ,Hystereze alarmu 3" (Groven 2)

Podminky pouZziti
A Rizeni musi byt zdokonalené PID fizeni a ST
E?g&?eional ity musi byt nastaveno do stavu OFF

Integraéni doba

Derivaéni doba

+ Nastavuje PID parametry. VSimnéte si, Ze nastaveni parametrl PID se zméni na
I.& optimalni hodnoty, kdyz je provadéno automatické ladéni a je zvoleno samocginné
Funkce ladéni (self-tuning).
Parametr Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ Pasmo proporcionality 0,1 aZ 999,9 % celé stupnice 10,0
Komentar Integraéni doba 0 az 3999 sekunda 233
Derivacni doba 0 az 3999 sekunda 40

Pfibuzné parametry
.Provadéni / zruSeni AT* (Groven 1)
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Podminky pouziti
- oCr P ‘ Rizeni musi byt fizeni ohfevu a chlazeni, a
LT aL Koeficient chlazeni zdokonalené PID fizeni

g

 P¥ifizeni ohfevu a chlazeni je na chlazené strané parametr P vypocitavan podle
néasledujiciho vzorce:

K

Funkce Chlazena strana P = koeficient chlazeni x P
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0,01 az 99,99 Zzadna 1,00

Komentar

» Pfibuzny ¢lanek

.9 Volba Fidicich metod
Viz e Prfibuzné parametry
.Pasmo proporcionality”

Podminky pouZiti

ro_ L Pasmo necitlivosti Ridici systém byt fizeni ohfevu a chlazeni.

Loy

I.E « Nastavuje Sifku vystupu pasma necitlivosti v fidicim systému ohfevu a chlazeni.
Zaporné nastaveni nastavuje pasmo pfesahu.

Funkce

o]

Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
KomentaF -19,99 a7 99,99 % celého rozsahu 0,00

* Pfibuzny Clanek
Volba fidicich metod

5F - Podminky pouziti
J XX A Rizeni musi byt standardni fizeni, zdokonalené
Ruéné nastavena hodnota PID fizeni, ST musi byt nastaveno do stavu OFF
a parametr ,integracni doba“ musi byt nastaven
na ,0“
* Nastavuje poZadovanou nastavitelnou promé&nnou, aby se odstranil offset béhem
l& stabilizace P Fizeni nebo PD fizeni
Funkce
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0,0 az 100,0 % 50,0
Komentar
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Funkce

Podminky pouziti

Hystereze (ohrev) Ridici systém musi byt v ON/OFF Fizeni

Hystereze (chlazeni)

Nastavuje hysterezi pro zajiSténi stabilni ¢innosti pfi ON/OFF spinani.

Pfi standardnim fizeni pouzivejte parametr ,hystereze (ohfev)“. Parametr ,hystereze
(chlazeni)* nemuze byt pouzit.

PFi fizeni ohfevu a chlazeni hystereze miiZe byt nastavena nezavisle pro ohrev a
chlazeni. Pro nastaveni hystereze strany ohfevu pouzijte parametr ,hystereze (ohfev)
a pro nastaveni hystereze strany chlazeni pouzijte parametr ,hystereze (chlazeni)".

l___l Parametr Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni

hodnota

KomentaF Hystereze (ohfev) 0,01 az 99,99 % plné stupnice 0,10
Hystereze (chlazeni) 0,01 az 99,99 % plné stupnice 0,10

r_rQ
L L)

[

Funkce

Pfibuzny ¢lanek

Vybér Fidici metody

Pfibuzné parametry

.PFifazeni fidiciho vystupu 1%, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 2“ (nastavovaci mod)
,PID / ON/OFF* (expansni mod)

r + .
L PI Ridici perioda Ridici perioda (chlazeni)

(ohrev) Podminky pouZiti
Reléovy nebo napétovy vystup musi byt
nastaven jako vystupy a fizeni musi byt
nastaveno na zdokonalené PID fizeni

Nastavuje pulzni vystupni periodu. PFfi nastavovani Fidici periody berte v Gvahu Fidici
charakteristiky a dobu zivotnosti regulatoru.

Pfi standardnim fizeni pouZivejte parametr ,fidici perioda (ohfev)". Parametr fidici
perioda (chlazeni)“ nemUze byt pouZit.

Pfi fizeni ohfevu a chlazeni mlZe byt fidici perioda nastavena nezavisle pro ohiev a
chlazeni. Pro nastaveni fidici periody na strané ohfevu pouzijte parametr fidici
perioda (ohfev)" a pro nastaveni fidici periody na strané chlazeni pouZijte parametr
Jridici perioda (chlazeni)”.

Parametr Rozsah nastaveni | Jednotka | Implicitni hodnota

Ridici perioda (ohfev) 1az 99 sekunda 20

Komentar

Ridici perioda 1 a7 99 sekunda 20
(chlazeni)

Pribuzny ¢lanek

Nastaveni vystupni specifikaci

Pfibuzné parametry

+Prfifazeni fidiciho vystupu 1%, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 2“ (nastavovaci méd)
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Parametry v tomto médu mohou byt pouZity pouze v pfipadé, Ze je ,bezpecnostni*
parametr (ochranny méd) nastaven na ,,0" az ,2".

Tento méd obsahuje pomocné parametry pro nastaveni fizeni. Tyto parametry zahrnuji
parametry pro omezeni ovladdané a nastavené hodnoty, parametry pro pfepinani mezi
lokalni a dalkovou ¢innosti a parametry pro nastaveni LBA (alarm prerusené smycky),
hystereze alarmu a hodnoty vstupniho digitalniho filtru.

Pro vybér tohoto modu, kdyZ se nachazite v Urovni 0 a 1, médu nastaveni, expanze, volby
a kalibraénim madu, stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na

displej menu. Jestlize vyberete [LU'E], pak stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s
a regulator prejde do médu Uroven 2.

Pro volbu parametrd v tomto médu stisknéte tlacitko [COl. Pro zménu nastaveni parametru
pouzijte tlacitka nebo [

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovany v tomto médu a dale
stranky, kde jsou parametry popsany.

Symbol Nazev parametru Strana
- L Dalkovy/lokalni 6-1
SP,. U Casova jednotka SP rampy 6-1
SP,_ t Nastavena hodnota SP rampy 6-1
L hFI Detekéni doba LBA 6-2
l:lu = 5 MV pfi zastaveni 6-2
Au-E MV pii chybé PV 6-2
6;_ = H Horni limit MV 6-3
aL _L Dolni limit MV 6-3
5,_ L Omezeni poméru zmény MV 6-3
’:nF Vstupni digitalni filtr 6-4
F“_ H 'l Hystereze alarmu 1 6-4
F“_ HEI Hystereze alarmu 2 6-4
FH_ H 3 Hystereze alarmu 3 6-4
':n SH Posun vstupu horniho omezeni (teplota) 6-5
':n SL Posun vstupu horniho omezeni (teplota) 6-5
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Podminky pouziti

) DAl kOV)'//|Oké| ni Musi byt pouzivana komunikaéni funkce.
~ Lo
I.& « Prepina mezi ¢innosti dalkového a lokalniho ovladani
e Pro zménu nastaveni parametru béhem déalkového ovladani pouzijte komunikacni
Funkce funkci. Pro zménu nastaveni parametru béhem lokalniho fizeni zmérite nastaveni na
regulatoru E5EK.

« Mizete kontrolovat nastaveni parametru jak pomoci komunikaéni funkce, tak na
regulatoru E5EK bez ohledu, zda je regulator pfepnuty do lokalni nebo dalkové
¢innosti

Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
[ rak]dakovy /[ LLL Jokaini |[ LLL]
Komentar
Podminka pouziti
Ci_1t0 Casovaiednotka SP ST musi byt nastaveno do stavu OFF
arru J
rampy

Funkce

Nastavena hodnota
SP rampy

Specifikuje zménu poméru béhem ¢innosti SP rampy. Nastavuje maximalni dovolenou
zménu Sirky béhem ¢asové jednotky (minuta nebo hodina) jako ,hastavenou hodnotu
SP rampy“. Nicméné, vSimnéte si, Ze kdyz je nastavena na ,0“, je funkce SP rampy
zablokovana.

Casova jednotka a nastavena hodnota SP rampy jsou navzajem nezavislé. Napfiklad,
kdyz nastavujete ,30 za minutu“, nastavte parametr ,nastavena hodnota SP rampy"“ na
»30" a parametr ,6asovd jednotka SP rampy"“ na ,M" (minuta). Avsak, jestlize pouze
zménite ¢asovou jednotku na ,H" (hodina), pak je nastaveno ,.30 za hodinu®.

Béhem teplotniho vstupu je pozice desetinné ¢arky nastavené hodnoty SP rampy
zavisla na aktualné zvoleném ¢idlu a b&éhem analogového vstupu na vysledcich
zmény meéfitka.

I._.l Parametr Rozsah nastaveni | Jednotka Implicitni
hodnota
Komenta? | Casova jednotka SP || A]:minuta/ | Zadna [ A]
rampy [ H1: hodina
Nastaven& hodnota SP 0 az 9999 EU 0
rampy

Béhem teplotniho vstupu, rozsah aktualné vybraného cidla je bran jako nastavovaci
rozsah pro parametr ,nastavena hodnota SP rampy*.

Pfibuzny &lanek

Omezeni pracovnich podminek

Pribuzné parametry

»TYp vstupu®, ,Horni limit zmény méfitka“, ,Dolni limit zmény méfitka“, ,Desetinna
¢arka"“ (nastavovaci mod)
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Funkce

Podminky pouziti
Funkce LBA (Alarm preruSené smyc¢ky) musi
byt pfifazena jako vystup.

Detekéni doba LBA

Tento parametr je pfi provadéni AT automaticky nastaven

Funkce LBA je na vystupu, jestlize zména Sifky regulované hodnoty klesa pod 0,2%
celé stupnice ¢asu prednastaveného pro tento parametr, kdyz regulovana proménna
MV je nastavena v parametrech ,horni limit MV* nebo ,dolni limit MV*.

Funkce LBA je zablokovéana, kdyz je tento parametr nastaven na ,,0".

Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota

0 az 9999

sekunda 0

Komentar

Pribuzny &lanek
LBA

Pfibuzné parametry

.Provadéni / zruSeni AT", ,Pfifazeni Fidiciho vystupu 1“, ,PFifazeni fidiciho vystupu 2,
.PFifazeni pomocného vystupu 1“ (nastavovaci mad)

nu‘S
nu‘EI

]

MV (regulovana proménna) pfi zastaveni

MV pri chybé PV

Parametr ,MV pfi zastaveni“ nastavuje regulovanou proménnou, kdyz se ¢innost
zastavi.

Funkce e Parametr ,MV pfi chybé PV* nastavuje regulovanou proménnou, kdyz nastane vstupni
chyba.
I___l « Nastavovaci rozsahy béhem standardniho Fizeni, fizeni ohfevu a fizeni chlazeni jsou
rozdilne.
KomentaF * Regulovand proménné na chladici strané béhem fizeni ohfevu a chlazeni je vyjadiena
jako negativni hodnota.
Ridici metoda Rozsah Jednotka | Implicitni hodnota
nastaveni
Standardni -5,0 az 105,0 % 0
Ohrev a chlazeni -105,0 az 105,0 % 0

Pribuzny ¢lanek

MV pfi zastaveni:

MV pfi chybé:

Startovani a zastaveni
Jak pouzivat chybovy displej
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Funkce

Komentar

Podminky pouziti
Horni limit MV Rizeni musi byt zdokonalené PID fizeni a ST
musi byt ve stavu OFF

Dolni limit MV

Omezeni zmény poméru MV

Parametry ,horni limit MV* a ,dolni limit MV* nastavuji horni a dolni omezeni
regulované veli¢iny. Kdyz regulatorem vypoctena hodnota regulované veli€iny je mimo
horni a dolni limity rozsahu, pak samotny vystup je nastaveni horniho limitu nebo
dolniho limitu téchto parametr.

Parametr ,omezeni zmény poméru MV* nastavuje u regulované veli€¢iny maximalni
dovolenou zménu Sitky za sekundu. Jestlize zména regulované veli¢iny zplsobuje
prekroceni nastaveni tohoto parametru, pak vypoctena hodnota je dosazena pfi
pouziti hodnoty zmény nastaveni v tomto parametru.

Funkce ,omezeni zmény poméru MV“ je zablokovana, kdyz je tento parametr
nastaven na ,0,0"

Horni limit MV

Nastavené rozsahy béhem standardniho fizeni a fizeni ohfevu a chlazeni jsou
rozdilné. Také regulovana veli¢ina na strané chlazeni béhem Fizeni ohfevu a chlazeni
je vyjadfena jako zaporna hodnota.

Ridici metoda Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni
hodnota
Standardni Dolni limit MV + 0,1 az 105,0 % 105,0
Ohfev a chlazeni 0,0 az 105,0 % 105,0
Dolni limit MV

Nastavené rozsahy béhem standardniho fizeni a fizeni ohfevu a chlazeni jsou
rozdilné. Také, regulovana veli€ina na strané chlazeni béhem fizeni ohfevu a chlazeni
je vyjadrena jako zaporna hodnota.

Ridici metoda Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni
hodnota
Standardni -5,0 az horni limit MV - 0,1 % -5,0
Ohrev a chlazeni -105,0 az 0,0 % -105,0

Omezeni zmény pomeéru MV

Rozsah nastaveni | Jednotka Implicitni
hodnota
0,0 az 100,0 % 0,0

Pribuzny &lanek
Omezeni pracovnich podminek
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:.nFI Vstupni digitalni filtr

« Nastavuje ¢asovou konstantu vstupniho digitalniho filtru. Nasledujici obrazek ukazuje
I.& vliv na data po priachodu digitalnim filtrem.

Funkce
A PV pred priichodem filtrem
At-----
+ N\ PV po prachodu filtrem
0,63A
+ >
cas
Casovéa konstant
vstup digitalniho filtru
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0 az 9999 sekunda 0
Komentar

Podminky pouziti
YN Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.
HL IL { Hystereze alarmu 1 Napfiklad, jestlize pouze vystupy alarmu 1 a
alarmu 2 jsou pfifazeny jako vystupy, pak

) Lt 0 Hystereze alarmu 2 parametr ,hystereze alarmu 3“ nem(ze byt
HL nC y pouzit.

[ |
Fh_ H4 Hystereze alarmu 3

« Tento parametr slouZi pro kontrolu hystereze vystup( alarm( 1 az 3

K

Funkce

Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0,01 a7 99,99 % celého rozsahu 0,02

Komentar

e Prfibuzny ¢lanek
Nastaveni typu alarmu
e Pfibuzné parametry
»Typ alarmu 1%, ,Typ alarmu 2“, ,Typ alarmu 3“, ,Alarm 1 otevfeny pfi alarmu®, ,Alarm
2 otevfeny pfi alarmu®, ,Alarm 3 otevreny pfi alarmu” (nastavovaci méd)
,Hodnota alarmu 1%, ,Hodnota alarmu 2“, ,Hodnota alarmu 3" (Grovern 1)
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Mod — droven 2

Podminky pouziti

Typ vstupu musi byt nastaven na
teplotni vstup (termoclanek nebo
platinovy odporovy teplomér)

ST, T
L/ ljh Posun vstupu horniho limitu

28

— ) . .
l_ﬁSL Posun vstupu dolniho limitu
» Nastavuje kazdou hodnotu posunu pro hodnoty posunu vstupu horniho a dolniho
l& limitu.
Funkce
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ -199,9 a7 999,9 °C nebo °F 0,0
Komentar
« Pfibuzny ¢lanek
Nastaveni vstupnich specifikaci

e Pfibuzné parametry
»TYp vstupu“ (nastavovaci méd)
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Mod nastaveni

Parametry v tomto médu mohou byt pouzity pouze kdyZ je ,bezpe€nostni* parametr
(ochranny mad) nastaven na ,0“ nebo ,1“

Tento méd obsahuje parametry pro nastaveni zakladnich specifikaci regulatoru E5SEK.
Tyto parametry zahrnuji parametry pro specifikaci typu vstupu, stupnice, pfifazeni vystupl
a ¢innost pfiméa/zpétna.

Pro vybér tohoto médu, z Grovné 0 az 2, expanzniho, volitelného nebo kalibra¢niho modu,
stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na displej menu. Jestlize

zvolite [ SEE ] pouzitim tlagitek nebo XF], pak stisknéte tlagitko po dobu
minimalné 1s a regulator pfejde do médu nastaveni.

Pro vybér parametr(l v tomto médu, stisknéte tlacitko (€l Pro zménu nastaveni
parametrd pouZzijte tlac¢itka nebo XF]

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto mddu a stranu, kde jsou
tyto parametry popsany.

Symbol Nazev parametru Strana
':n = t Typ vstupu 7-2
':n -H Horni limit stupnice 7-3
':n = L Dolni limit stupnice 7-3
d P Desetinna ¢arka 7-3
d = U Vybér °C/°F 7-4
':n':'l: Inicializace parametru 7-3
BUE 'l Prifazeni fidiciho vystupu 1 7-4
BUE El Prifazeni fidiciho vystupu 2 7-4
SU 'l Prifazeni pomocného vystupu 1 7-5
n-_"u:-_“_:: Prifazeni pomocného vystupu 2 7-5
F“_ E 'l Typ alarmu 1 7-5
F“_ ‘ln Alarm 1 otevfeny pfi alarmu 7-6
FH_ E El Typ alarmu 2 7-5
F“_ Eﬂn Alarm 2 otevfeny pfi alarmu 7-6
FH_ E 3 Typ alarmu 3 7-5
FH_ 3!1 Alarm 3 otevreny pfi alarmu 7-6
arEu Cinnost pfima/zpétna 7-6
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Mod nastaveni

[

Funkce

En'kl

Typ vstupu

Nastaveni (software) tohoto parametru souvisi s nastavenim (hardware) vstupniho
mustkového konektoru.
Nastavte vstupni typy, které maji byt pfipojeny ke svorkam &.6 aZ 8 podle kédu vstupu
v tabulce nizZe.
Nastavte kod podle nasledujici tabulky. Implicitni hodnota je ,2: termoclanek K1“.

I___l Hodnota | Typ vstupu Poloha
jumperu
Komentaf 0 JPt  -199,9az650,0 (°C) /-199,9 a7 999,9 (°F) | Platinovy odpo- |TC.PT

1 Pt -199,9 az 650,0 (°C)  /-199,9 a7z 999,9 (°F) | rovy teplomér OmO

2 K1 -200az 1300 (°C) /-300 az 2300 (°F) Termoclanek TC.PT

3 K2 0,0 az500,0 (°C) /0,0 aZz 900,0 (°F) OmO

4 J1 -100 az 850 (°C) /-100 az 1500 (°F)

5 J2 0,0 az 400,0 (°C) /0,0 az 750,0 (°F)

6 T -199,9 az 400,0 (°C) /-199,9 az 700,0 (°F)

7 E 0 az 600 (°C) /0az 1100 (°F)

8 L1  -100 az 850 (°C) /-100 az 1500 (°F)

9 L2 0,0 az400,0 (°C) /0,0 az 750,0 (°F)

10 U -199,9 az 400,0 (°C)  /-199,9 az 700,0 (°F)

11 N -200 aZz 1300 (°C) /-300 az 2300 (°F)

12 R 0az 1700 (°C) / 0 az 3000 (°F)

13 S 0az 1700 (°C) / 0 az 3000 (°F)

14 B 100 az 1800 (°C) / 300 az 3200 (°F)

15 w 0 az 2300 (°C) /0az 4100 (°F)

16 PLII 0az 1300 (°C) /0 az 2300 (°F)

17 4 az 20mA Proudovy vstup || mO0O

18 0 az 20mA

19 laz5Vv Napétovy vstup |V OOE

20 0az5Vv

21 0 az 10V

Pribuzny ¢lanek

Nastaveni vstupnich specifikaci
Pfibuzné parametry

Kdyz je typ vstupu nastaven na teplotni vstup:
»Volba °C/°F" (nastavovaci mad)
Kdyz je typ vstupu nastaven na napétovy nebo proudovy vstup:

»Horni limit zmény méfitka"“, ,Dolni limit zmény méfitka“, ,Desetinna ¢arka“
(nastavovaci mad)
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Mod nastaveni

Funkce °

:

Podminky pouziti
Horni limit zmény Typ vstupu musi byt nastaven na

méfitka (stupnice) 32$8)g;ovy vstup (napétovy nebo proudovy

Dolni limit zmény
méritka (stupnice)

Desetinna teéka

Tento parametr mdze byt pouZit pouze kdyz je jako typ vstupu vybran napétovy nebo
proudovy vstup.

Kdyz je napétovy nebo proudovy vstup vybran jako typ vstupu, pak je provedena
zmeéna méfitka. Nastavte horni limit zmény méfitka parametrem ,horni limit zmény
méfitka“ a dolni limit zmény méfitka parametrem ,dolni limit zmény méfitka“.
Parametr ,desetinna ¢arka“ specifikuje polohu desetinné ¢arky u parametrd
(nastavena hodnota, atd.), jehoz jednotka je nastavena na EU.

Horni limit zmény méfitka, dolni limit zmény méfitka

Komentar Parametr Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni
hodnota
Horni limit zmé&ny méfitka | Dolni limit zmény + 1 az 9999 EU 100
Dolni limit zmény méfitka |-1999 az horni limit zmény - 1 EU 0

Desetinna ¢arka: implicitni hodnota: 0

Nastavena hodnota Nastaveni Priklad
0 0 mist za desetinnou ¢arkou 1234
1 1 misto za desetinnou ¢arkou 123,4
2 2 mista za desetinnou ¢arkou 12,34
3 3 mista za desetinnou ¢arkou 1,234

Pribuzny ¢lanek

Nastaveni vstupnich specifikaci
Pfibuzné parametry

»TYp vstupu“ (nastavovaci mod)

Inicializace parametru

Vraci nastaveni parametr( na jejich implicitni hodnoty. VSimnéte si vSak, ze
nasledujici parametry nejsou ovlivnhény provadénim tohoto parametru:

Funkce Lyp vstupu®, ,horni limit zmény méfitka“, ,dolni limit zmény méfitka"“, ,desetinna ¢arka“
a ,volba °C/°F".
Kdyz je tento parametr zvolen, pak se nejdfive zobrazi [ nE] (ne). Pro inicializaci
S parametr( stisknéte tlacitko pro specifikovani [ HE 5] (ano).
rKila
pouziti
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Mod nastaveni

K

Podminky pouziti

Volba °C/°F Typ vstupu musi byt nastaven na teplf)tnl’ vstup
(termoclanek nebo platinovy odporovy
teplomér).

Tento parametr muze byt pouZit, kdyZ je zvolen jako typ vstupu termoclanek nebo
platinovy odporovy teplomeér

Viz

g N {
allk |

(Y
[ g
e
My

i

Funkce

Funkce « Nastavte jednotku vstupni teploty bud na ,°C“ nebo ,°F".
Rozsah nastaveni Implicitni hodnota

U [ e Fre C
Komentar

Pfibuzny ¢lanek

Nastaveni vstupnich specifikaci
Pfibuzné parametry

»TYp vstupu“ (nastavovaci mod)

Prifazeni rfidiciho vystupu 1

Prifazeni fidiciho vystupu 2

Prifazuje vystupni funkce bud na fidici vystup 1 nebo 2.
Nasledujicich Sest vystupnich funkci miZe byt pfifazeno jako vystupy:

fidici vystup (ohfev), fidici vystup (chlazeni), alarmy 1 az 3 a LBA
Chyby 1 a 2 nemohou byt pfifazeny jako vystupy
Kdyz vystupni funkce, pfifazend k fidicimu vystupu 1, je ve stavu ON, svételna dioda
OUT1 sviti. VSimnéte si viak, Ze svételnd dioda OUT1 nesviti, kdyz fidici vystup
(ohfev) nebo fidici vystup (chlazeni) jsou pfifazeny na linearni vystupy jako jsou
proudové a napétové.
Kdyz vystupni funkce, pfifazend k fidicimu vystupu 2, je ve stavu ON, svételna dioda
OUT2 suviti.

Funkce |Ridici Ridici vystup |Alarm 1 |Alarm 2 |Alarm 3 |LBA
vystup (chlazeni) ‘
KomentaF (ohfev)

Implicitni hodnoty:

Fidici wostun 14 = [HERE 1 Fdici wostiun 2« = [AL = 1]
| Symbol | HEAE" | [eal | AL-{ | AL-2 | AL-3 | LbA |

Pribuzny ¢lanek

Nastaveni vstupnich specifikaci

Pfibuzné parametry

e Parametry vztaZzené na alarm

e Parametr vztaZzeny na ohrev a chlazeni
.Detekéni doba LBA" (Uroven 2)
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Mod nastaveni

cCh i|- 'IPﬁr"zni mocnych vy 11,2
CHR e 2 azeni pomocnych vystupa 1,
» Prifazuje vystupni funkce pomocnym vystuplm 1 a 2. Nasledujicich Sest vystupnich
I.& funkci maze byt pfifazeno jako vystupy:
Funkce Alarm 1 az 3, LBA, Chyba 1 (vstupni chyba) a Chyba 2 (chyba A/D prevodniku)

« Ridici vystup (ohfev) a Fidici vystup (chlazeni) nemohou byt pfifazeny jako vystupy.
» KdyzZ vystupni funkce, pfifazena k pomocnému vystupu 1 resp. 2, je ve stavu ON,
svételna dioda SUBL1 resp. SUB2 suviti.

Symbol | AL-{ | AL-2 | AL-3 | tbA | SErr | E333
ﬁ Funkce [Alarm 1 |Alarm 2 | Alarm 3 [LBA Chyba 1 |Chyba 2

Implicitni hodnota: [F“- 'E]

Komentar

* Prfibuzny ¢lanek
Nastaveni vstupnich specifikaci
* Pfibuzné parametry
* Parametr vztaZzeny k alarmu
.Detekéni doba LBA" (Uroven 2)

Podminky pouziti
Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.

| I |
HL C i Typ alarmu 1 Napfiklad, jestlize pouze vystupy alarmd 1 a 2
jsou pfifazeny jako vystupy, pak parametr ,typ
) L 20 Tvp alarmu 2 alarmu 3“ nemuze byt pouZit.
ALEC] TP

e Parametry ,typ alarmu 1 az 3" specifikuji funkci alarmu jednou z nastavenych hodnot v
I.& nasledujici tabulce. Podrobnosti k ¢innosti alarmu viz strana 3-7.
Funkce
I._.l Hodnota Nastaveni Hodnota Nastaveni
1 Horni a dolni limit alarmu 7 Dolni limit alarmu se zalohovanou
Komentar (odchylka) sekvenci (odchylka)
2 Horni limit alarmu (odchylka) 8 Absolutni hodnota horniho limitu alarmu
3 Dolni limit alarmu (odchylka) 9 Absolutni hodnota dolniho limitu alarmu
4 Horni a dolni limit rozsahu alarmu 10 Absolutni hodnota horniho limitu alarmu
(odchylka) se zalohovanou sekvenci
5 Horni a dolni limit alarmu se 11 Absolutni hodnota dolniho limitu alarmu
zélohovanou sekvenci (odchylka) se zalohovanou sekvenci
6 Horni limit alarmu se zalohovanou
sekvenci (odchylka)

Implicitni hodnota: Odchylka horniho limitu

« Pfibuzny ¢lanek
Nastaveni typu alarmu

e Pfibuzné parametry
.Typ alarmu 1, ,Typ alarmu 2, ,Typ alarmu 3“ (Groven 1)
.Hystereze alarmu 1, ,Hystereze alarmu 2", ,Hystereze alarmu 3" (Groven 2)
LAlarm 1 otevieny pfi alarmu®, ,Alarm 2 otevfeny pfi alarmu®, ,Alarm 3 otevreny pfi
alarmu®, ,PFifazeni fidiciho vystupu 1%, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 2“ (nastavovaci
maod)

7-5



Mod nastaveni

Podminky pouziti
Alarm 1 otevrFeny pfi alarmu Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.
Napfriklad, jestlize pouze vystupy
alarm( 1 a 2 jsou pfifazeny jako
vystupy, pak parametr ,alarm 3
otevieny pfi alarmu“ nemU(ze byt pouZzit.

Alarm 2 otevreny p#fi alarmu

Alarm 3 otevreny p#f alarmu

Vybira vystupni stavy alarmd 1 az 3

Kdyz je regulator nastaven na ,zavreny pfi alarmu*, stav vystupni alarmové funkce je
vystup, jaky je. Kdyz je nastaven na ,otevfeny pfi alarmu®, pak stav vystupni alarmové
funkce je invertovany vystup. Nésledujici tabulka zobrazuje vztah mezi funkcemi
alarmovych vystupd, vystupem a vystupnimi svételnymi diodami.

Alarm Vystup Vystupni svételna dioda
Zavfeny pfi alarmu ON ON sviti
OFF OFF nesviti
Otevreny pfi alarmu ON OFF sviti
OFF ON nesviti
Rozsah nastaveni Implicitni hodnota

Komentar

n-o]: zavieny pfialarmu [ n-0]
-r -
n L ]: otevieny pfi alarmu

Pfibuzny ¢lanek

Nastaveni specifikaci vystupu

Pfibuzné parametry

,Typ alarmu 1%, Typ alarmu 2%, ,Typ alarmu 3“ (Grover 1)

.Hystereze alarmu 1, ,Hystereze alarmu 2“, ,Hystereze alarmu 3“ (4roven 2)
»Alarm 1 otevieny pfi alarmu®, ,Alarm 2 otevieny pfi alarmu®, ,Alarm 3 otevieny pfi
alarmu®, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 1%, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 2 (nastavovaci
mad)

PFAim& / opaéna ¢innost

.PFima ¢innost* (nebo normalni &innost) se vztahuje na fizeni, kde regulovana veli¢ina
se zvySuje podle vzristu regulované hodnoty. Naopak, ,opac¢na ¢innost se vztahuje

Funkce na fizeni, kde regulovana veli¢ina vzrista podle poklesu regulované hodnoty.
.] Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
Komentaf  [r'ar =r ]: opagna &innost [0 =d]: pfima &innost [ar-r]

Pfibuzny ¢lanek
Nastaveni specifikaci vystupu
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Expansni méd

Parametry v tomto médu mohou byt pouzity pouze v pfipadé, kdyz ,bezpeénostni*
parametr (ochranny méd) je nastaven na ,0" nebo , 1"

Tento méd obsahuje parametry pro nastaveni rozSifenych funkci. Tyto parametry zahrnuji
parametry pro nastaveni ST (samocinné ladéni), nastaveni SP u nastavovaciho
omezovace, nastaveni zdokonaleného PID a dvoupolohového (ON/OFF) Fizeni,
specifikaci zalohové sekvence resetové metody, opétné nastavovani parametrd a
automaticky navrat do displejového modu.

Pro vybér tohoto médu v drovnich 0 az 2, nastavovacim, volitelném nebo kalibragnim
mo&du, stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na displej menu.

Jestlize vyberete [ Euk ] pouzitim tlagitek nebo , pak stisknéte tlacitko po
dobu minimalné 1s, regulator pfejde do expansniho médu.
Pro vybér parametrl v tomto médu stisknéte tlacitko [COl. Pro zménu nastaveni

parametru pouZijte tlacitka nebo 7]

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto mddu a stranu, kde je
parametr popsan.

Symbol Nazev parametru Strana
SL -H Horni limit nastavené hodnoty 8-2
‘;,’_ = L Dolni limit nastavené hodnoty 8-2
r [ e i -
r nt'_ PID / ON/OFF (dvoupolohové fizeni) 8-2
S 'I: ST 8-3
q'l: = b stabilni rozsah ST 8-3
ALFA | 3
FH: = E vypocteny zisk AT 8-4
r E 5 'l: Z&lohova sekvence nastavovaci metody 8-4
r E'l: Automaticky navrat zobrazovaciho madu 8-5
FH: = H Hystereze AT 8-5
[] cni SIF -
L be Detekéni Sifka LBA 8-5
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Expansni méd

Funkce

Horni limit nastavené hodnoty

Dolni limit nastavené hodnoty

« Omezuje horni a dolni limity nastavené hodnoty. KdyZ nastavena hodnota prekracuje
nastaveni parametrd ,horni limit nastavené hodnoty* a ,dolni limit nastavené hodnoty*,
pak regulator ESEK povaZuje nastavené parametry ,horni limit nastavené hodnoty* a

.dolni limit nastavené hodnoty" za nastavené hodnoty.

e KdyZ je typ vstupu zménén na teplotni vstup, pak nastavené hodnoty horniho a
dolniho limitu jsou zménény na horni a dolni limity aktualniho zvoleného ¢&idla. A kdyz
je typ vstupu zménén na analogovy vstup, nastavené hodnoty horniho a dolniho limitu

jsou zménény na méfitko horniho a dolniho limitu.

« U teplotniho vstupu zavisi poloha desetinné ¢arky na aktualné zvoleném ¢idle a u

analogového vstupu na vysledcich zmény méfitka.

Komentar

Parametr Rozsah nastaveni Jednotka | Implicitni hodnota
Horni limit nastavené | Dolni limit nastavené hodnoty +1 EU 1300
hodnoty az stupnice horniho limitu
Dolni limit nastavené | Stupnice dolniho limitu az EU -200
hodnoty horni limit nastavené hodnoty -1

U teplotniho vstupu se rozsahem stava rozsah vybraného teplotniho ¢idla misto hodnot

méfitka horniho a dolniho limitu.

» Pfibuzny ¢lanek
Omezeni pracovnich podminek
e Pfibuzné parametry

»TYp vstupu®, ,Horni limit zmény méfitka“, ,Dolni limit zmény méfitka“, ,Desetinna

¢arka“ (nastavovaci mod)

r )
a_n'::n_ PID / ON/OFF
l& » Vybira zdokonalené PID fizeni nebo dvoupolohové (ON/OFF) fizeni.
Funkce
Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
i ~|[ Ped]: zdokonalené PID /[anaF | oNjOFF | Pod
Komentar

» Prfibuzny ¢lanek

Vybér fidici metody

e Pfibuzné parametry

.Hystereze (ohrev)", ,Hystereze (chlazeni)" (Groven 1)
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Expansni méd

My
rT-

M
L
'
o

]

Funkce

Podminky pouziti

ST Typ vstupu musi byt nastaven na teplotni vstup
a fizeni musi byt bud’ standardni fizeni nebo
zdokonalené PID fizeni.

Stabilni rozsah ST

Kdyz je parametr ,ST“ nastaven na ,,ON", pak funkce samoc¢inné ladéni ST (self-
tuning) je aktivni. BEhem cinnosti funkce ST, napajeci zdroj na strané zatéze pfipojeny
na fidici vystup musi byt zapnut sou¢asné nebo dfive nez ¢innost ESEK.

Parametr ,stabilni rozsah ST* nastavuje Sifku stabilniho rozsahu béhem samocinného
ladéni. VSimnéte si vSak, Ze tento parametr nemuze byt pouzit, kdyZ parametr ,ST" je
nastaven na ,,OFF".

Parametr Rozsah nastaveni Jednotka | Implicitni hodnota

Komentar

5

[ 'SFF]: funkce ST vypnuta zadna aFF
[ o2n]: funkce ST zapnuta

stabilni rozsah ST 0,1 az 999,9 °C nebo °F 15,0

ALFA

o

PFibuzny &lanek

Fuzzy auto-ladéni

PFibuzné parametry

»TYp vstupu® (nastavovaci mod)
,PID / ON/OFF* (expansni méd)

Podminky pouZziti
Rizeni musi byt zdokonalené PID fizeni a ST
musi byt nastaveno na OFF.

Nastavuje parametr a u zdokonaleného fizeni PID.

Funkce

Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0,00 az 1,00 zadna 0,65

Komentar

Pfibuzné parametry
,PID / ON/OFF*“ (expansni méd)
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Expansni méd

Podminky pouZziti

w] X Y Rizeni musi byt zdokonalené PID Fizeni a ST
’LU. [ Vypocteny zisk AT musi byt nastaveno na OFF.
Nastavuje zisk pfi nastavovani parametr(i PID pfi samoc¢inném ladéni
l& Pro upfednostnéni odezvy snizte nastavenou hodnotu tohoto parametru, pro
Funkce upfednostnéni stability zvySte nastavenou hodnotu tohoto parametru.
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0,1az 10,0 zadna 1,0

Komentar

Funkce

Pfibuzné parametry
.Provadéni / zastaveni AT" (Groven 1)
,PID / ON/OFF* (expansni mod)

Metoda zalohové nastavovaci sekvence

Vybira podminky pro umoznéni nastaveni poté, co byla zalohova sekvence alarmu
zruSena

Podminka A:

Rizeni zagalo (véetné zapnuti zdroje), nastavena hodnota, hodnota alarmu nebo
hodnota posunu vstupu se zménila, a nastavené hodnoty 1 a 2 jsou zapnuty
Podminka B:

Zdroj zapnuty

Rozsah nastaveni Implicitni hodnota

: podminka A/ 1: podminka B 0

Komentar

Viz

Pfibuzné parametry
.Typ alarmu 1%, , Typ alarmu 2, ,Typ alarmu 3" (nastavovaci méd)

,.E'l: Automaticky navrat displejového maodu

Jestlize nepracuje zadné z tlacitek regulatoru po dobu nastavenou v tomto parametru

l& v modech Urovné 0 az 2, pak se displej automaticky vraci na PV/SP displej.

Funkce Kdy? je tento parametr nastaven na ,0“, pak je tato funkce zablokovana.
Tento parametr je neplatny, kdyz je zobrazeno menu.

Rozsah nastaveni Jednotka | Implicitni hodnota

ﬁ 0 az 99 sekunda 0
Komentar
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Expansni méd

=TH
AL

K

i

Podminka pouZziti
- H Hystereze AT Rl’ze’ni [nusi byt zdokonalené PID fizeni a ST
musi byt nastaveno na OFF.

+ Urovné limitovanych cyklickych ¢innosti béhem provadéni AT jsou dany hysterezi pfi
udalosti spinani ON/OFF. Tento parametr nastavuje Sifku této hystereze.

Funkce
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0,1az79,9 % celé stupnice 0,2

Komentar

Podminky pouZziti

) N 31 Funkce LBA (alarm prerusené smycky) musi
L b"-l'.l Sifka detekce LBA byt pfifazena jako vystup.
I.& « Tento parametr mdze byt pouzit, kdyZ LBA je pfifazeno jako vystup.
* KdyZ zména Sifky regulované veli€iny je nizSi nez Sifka nastavena v tomto parametru,
Funkce regulator to povaZuje za detekci LBA.
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
ﬁ 0,0 aZ 999,9 % celé stupnice 0,2
Komentar
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Volitelny mod

Parametry v tomto médu mohou byt pouzity pouze v pfipadé, kdyz ,bezpeénostni*
parametr (ochranny méd) je nastaven na ,0" nebo , 1"

Tento méd miZete vybrat, pouze kdyzZ je volitelna jednotka nastavena v regulatoru. V
tomto médu mlzete nastavit komunikaéni podminky, pfenosovy vystup a parametry
vstupu udalosti tak, aby souhlasily s typem volitelné jednotky nastavené v regulétoru.
Pro vybér tohoto moédu v drovnich 0 az 2, nastavovacim, expansnim nebo kalibraénim
moddu, stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na displej menu.

Jestlize vyberete [ ofk ] pouzitim tlagitek nebo XF], pak stisknéte tlagitko po
dobu minimalné 1s, regulator prejde do volitelného modu.

Pro vybér parametr(l v tomto médu stisknéte tlacitko (€Ol Pro zménu nastaveni
parametru pouZijte tlacitka nebo XF]

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto mddu a stranu, kde je
parametr popsan.

Symbol Nazev parametru Strana
Eu -n Funkce multi-SP 9-2
Eu -1 Prifazeni vstupu udalosti 1 9-2
Sb'_ t Pocet stop bitu 9-3
) & v it -
I3 E M Pocet datovych bitd 9-3
P’. E H Parita prfenosu 9-3
b P 5 Prenosova rychlost 9-3
L‘l -no Cislo komunikac¢ni jednotky 9-3
t - t Typ pFenosového vystupu 9-4
E - H Horni limit pfenosového vystupu 9-4
t - L Dolni limit pfenosového vystupu 9-4
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Volitelny mod

Podminky pouziti

Model

i

Funkce

C - =1 Multifunk P Funkce vstupu udalosti musi byt pouZita.
Fu-nr ultifunkce S
« Tento parametr udava pocet nastavenych hodnot (SP) pfi pouziti multifunkce SP.
I.& Kdyz je nastaven na 0%, multifunkce SP nemuZze byt pouzita.
Funkce
Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
ﬁ Oazl Zadna 0
Komentar

Pribuzny &lanek

Jak pouzivat volitelné funkce

Pfibuzné parametry

~Plifazeni vstupu udélosti 1“ (volitelny méd)

Volitelna jednotka
Jednotka vstupu udélosti (E53-CKB)

Podminky pouziti

Prfazeni vstupu udalosti 1 Vstup udalosti musi byt specifikovan, kdyz se
pouziva funkce vstupu udalosti.

Tento parametr specifikuje vstup udalosti jiny nez multifunkce SP. Mohou byt
specifikovany dvé nasledujici funkce:

Chod/zastaveni a Manualné/automaticky
Vstup udélosti je zablokovan, kdyZ je zobrazeno menu. Je také zablokovan pfi
nastavovacim, volitelném a kalibra¢nim madu.

Komentar

Symbol Funkce Cinnost vstupu udalosti
SEkaP Chod/zastaveni ON: Zastaveni / OFF: Chod
AR Manualné/automaticky [ ON: Manualné / OFF: Automaticky

Model

Pribuzny ¢lanek

Jak pouzivat volitelné funkce

Pfibuzné parametry

~Prfifazeni vstupu udalosti 1“ (volitelny méd)

Volitelna jednotka
Jednotka vstupu udalosti (E53-CKB)
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Volitelny mod

[
r
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u
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Funkce

_E

-

Pocet stop bita bPEI PrFenosova rychlost

Pocet datovych bitu U'ﬁl.‘l I _Clslo komunikaéni
jednotky

Parita prenosu

Podminky pou?Ziti
Musi byt pouzivana komunikaéni funkce

« Tyto parametry nastavuji podminky komunikace. Presvédéte se, zda pocet stop bit,
pocet datovych bitd, parita a pfenosova rychlost hostitelského pocitace a regulatoru
E5EK si vzajemné odpovidaji. Tyto parametry jsou v platnosti, kdyz je napajeni opét
zapnuto (stav ON) nebo kdyZ jsou zapnuty médy Groven 0 az 2.

 Pri pfipojeni dvou a vice regulatorli ESEK k hostitelskému pocitaci nastavte Cisla
jednotek tak, aby nezplisobovala konflikty s ¢isly jednotek ostatnich regulatoru.

« Parametr ,Pocet stop bitd"

Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota

Komentar

Model

1 nebo 2 bit 2

» Parametr ,Pocet datovych bit(“

Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
7 nebo 8 bit 7
» Parametr ,Parita pfenosu”

Nastaveni Implicitni hodnota
nonk : adna, EuEn: suda, 6dd:licha EuEn
» Parametr ,Pfenosova rychlost"

Rozsah nastaveni Jednotka |mplicitni hodnota
12 24 48 9,6 19,2 kb/s 9,6
« Parametr ,Cislo komunikaéni jednotky*
Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
0 az 99 zadna 0

e Pfibuzny ¢lanek
Pouziti komunikacnich funkci
e Pfibuzné parametry
.Dalkovy / lokalni“ (Groven 2)

< Volitelna jednotka
Jednotka RS-232C (E53-CKO01) nebo jednotka RS-485 (E53-CK03)
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Volitelny mod

Funkce

Podminky pouziti

Typ pfen osového V)'/S'[U pu Musi byt pouzivana funkce pfenosového
vystupu

Horni limit pfenosového vystupu

Dolni limit pfenosového vystupu

Tyto parametry nastavuji podminky pfenosového vystupu
Parametr ,typ pifenosového vystupu“ vybira jeden z nasledujicich typ( prenosového
vystupu a pfifazuje nasledujici na pfenosovy vystup:
Nastavena hodnota, nastavena hodnota béhem SP rampy, regulovana hodnota,
regulovana veli¢ina (ohfev) a regulovana veli¢ina (chlazeni)
Parametry ,horni limit pfenosového vystupu“ a ,dolni limit pfenosového vystupu“ jsou
pouzity pro zménu méfitka pfenosového vystupu. Rozsah nastaveni se méni podle
dat tohoto vystupu. Také maze byt nastavena hodnota dolniho limitu vy$si nez
hodnota horniho limitu.
U teplotniho vstupu, poloha desetinné ¢arky nastavené hodnoty, nastavené hodnoty
béhem SP rampy nebo regulované hodnoty zavisi na aktualné zvoleném cidle, u

analogového vstupu na vysledcich zmény méfitka.

Typ p Ffenosu Dolni limit p Fenosového vystupu az horni
limit p Fenosového vystupu

Komentar

Model

5F nastavena hodnota |Hodnota dolniho limitu nastavené hodnoty az
hodnota horniho limitu nastavené hodnoty

SFP-A nastavena hodnota |Hodnota dolniho limitu nastavené hodnoty az

béhem SP rampy hodnota horniho limitu nastavené hodnoty

regulovana hodnota | Méfitko dolniho limitu az méfitko horniho limitu

[ X}
a regulovana velicina |-5,0% az 105,0%
(ohfev)
{ -a regulovana veliéina |0,0% az 105,0%
(chlazeni)

Vystupni rozsahy nastavené hodnoty, nastavené hodnoty béhem SP rampy nebo
regulované hodnoty, v pfipadé, kdy je vybran teplotni vstup, jsou rozsahy
podporované zvolenym cidlem.

Kdyz jste zvolili parametr ,regulovana veliina (ohfev)“, pak dolni limit pfenosového
vystupu béhem fizeni ohfevu a chlazeni pfejde do stavu ,0,0".

Pribuzny ¢lanek
Jak pouzivat volitelné funkce

Volitelna jednotka
Prenosova vystupni jednotka (E53-CKF)
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Kalibraéni mod

Parametry v tomto médu mohou byt pouzity pouze v pfipadé, kdyz ,bezpeénostni*
parametr (ochranny méd) je nastaven na ,0“. KdyZ zvolite tento mod poprve, kdyz ESEK
opustil vyrobni zavod, vratte ,bezpecénostni“ parametr na ,0“.

Tento méd obsahuje parametry pro pouziti kalibrace vstuptd a vystupl. Mohou byt pouZity
pouze parametry, které se vztahuji na typy vstupu specifikované v parametru ,typ vstupu“
(nastavovaci mad). Mohou byt pouZity také parametry vztazené k vystupu pouze kdyz je
pridana jednotka pfenosového vystupu (E53-AKF).

Pro vybér tohoto médu v Urovnich 0 az 2, nastavovacim, expansnim nebo volitelném
modu, stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na displej menu.

Jestlize vyberete [ El’-b] pouzitim tlacitek nebo , pak stisknéte tlacitko po
dobu minimalné 1s, regulator prejde do kalibracniho madu.

Podrobnosti parametr( v kalibraénim médu, viz kapitola 7 Kalibrace anglického originalu
E5EK - Digital Controller User’s Manual - Cat. No. H085-E1-2
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Prehled komunika ¢nich funkci

B Hlavni rysy

B Procedura
pfenosu

m Rozhrani

Komunikaéni funkce VAm umoZiuje monitorovat a nastavovat parametry
E5EK pripravenym programem bézicim na hostitelském pocitaci
pfipojenym k regulatoru E5EK. Tato kapitola popisuje ¢innost z pohledu
hostitelského pocitace.

Pfi pouziti komunikaéni funkce musi byt pfidana komunikacni volitelna
jednotka RS-232C, RS422 nebo RS-485. Komunika¢ni funkce ESEK
Vam umoznuje provadét nasledujici:

» ZAapis/Gteni parametr(

e Operacni instrukce

« Nastaveni nastavovaci Urovné

Komunikacni funkce pfedpoklada nasledujici podminky:

» ZAapis parametr(l je mozny béhem dalkového fizeni. Také, parametry
nemohou byt zapsany béhem provadéni samocinného ladéni.

» Zapisy parametrl jsou provadeény s nastavovaci Grovni. Podminky
zapisu zavisi na nastavovaci Urovni, jak je uvedeno nize:
Nastavovaci aroven 1: Bez omezeni
Nastavovaci troven 0: Zapis parametru je zakdzan pouze v

nastavovacim a expansnim médu

» Podrobnosti o pfepinani mezi nastavovacimi drovnémi - viz strana 3-
2.

« Parametry ,chod/zastaveni“, ,dalkovy/lokalni“ a ,provadéni/zruseni
AT jsou nastaveny oddélené od ostatnich parametrd jako specialni
povely pro instrukéni €innosti.

Hostitelsky pocita¢ posila ,povelové ramce” do regulatoru a regulator
vraci ,ramce odezvy" odpovidajici obsahu povelu odeslaného
hostitelskym pocitaem. Jinymi slovy, ,ramec odezvy" je vracen na
kazdy odeslany ,povelovy ramec".

Nasledujici diagram znazornuje ¢innost ramce povelu/ramce odezvy.

Hostitelsky pocita¢ f

E5EK \
Ramec odezvy

Hostitelsky pocita¢ provadi komunikaci odpovidajici specifikaci rozhrani
RS-232C, RS422 nebo RC-485.
Volitelné jednotky podporujici specifikace RS-232C, RS422 a RS-485
jsou nésleduijici:
» Volitelné jednotky:

E53-AK01 (RS-232C)

E53-AK02 (RS-422)

E53-AK03 (RS-485)
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PFiprava pro komunikace

Podrobnosti o propojeni pfi pouZziti komunikace -
viz Kapitola 2 - Pfipravy

m Propojeni kabely
e RS-232C . Pquze jeden reguléto[ mﬁ%e p)'/t pfipojen k hlavnimu pocitaci
« Délka kabelu by neméla presahnout 15m.
* Pro kabeldzZ pouzijte stinéné kroucené dvoulinky (AWG28 nebo

kvalitn&jsi).
25 pind 9 pinG
IBM-PC/XT ESEK IBM-PC/XT ESCK
DE-25 Female DE-25 Female
pre. . C. pre. . C.
(SD) TxD| 2 > 120 SD (sD) RxD[ 2 < 20 SD
(RD) RxD| 3 < H19 RD (RD) TxD| 3 > 19 RD
(RS) RTS 4—;] 18 SG (ER) DTR| 4 18 SG
(cs)cTs| 5 (SG) COMMON| 5
(DR) DSR| 6 (DR) DSR| 6
(SG) COMMON| 7 (RS)RTS| 7 :
(ER) DTR)| 20 (CS)CTS| 8
FG e P FG L reeeeeeen .

e RS-485/422 ° Qsé?ééegulétorﬁ véetné pocitate mize byt pfipojeno na hostitelsky

» Celkova délka kabelu by neméla prekrocit 500m.

« Pro kabelaz pouzijte stinéné kroucené dvoulinky (AWG28 nebo
kvalitné&jsi).

» Zakoncovaci odpory pfipojte k regulatorim na obou koncich série
regulatorll pripojenych v oteviené sestavé. Napiiklad, v nasledujici
sestavé, pripojte zakoncovaci odpory k hostitelskému pocitaci a k
jednotce €.30 a nepfipojujte zakonéovaci odpory k jednotkam ¢.0 az
29.

e Pouzijte zakon¢ovaci odpory 120 Q (¥2 W) pro linku RS485 respektive
240 Q (Y2 W) pro linku RS422. Celkovy odpor obou konct by mél byt
nejméné 54Q.

Hostitelsky pocitac

(____RS":EEE’_.I 31 regulator(i ESEK|
ﬁ —1 |
: ! \fj erminétor 120Q, %> W
‘ Stinéni E5EK &.0 ESEK &.30
] | _RS485 | | RS485 |
o] A : 522 A ’
21l B Tt —21 B ¢
. f19] A ﬂ : {19 A ﬂ :
B 20, B

20
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Hostitelské PC E5EK (No.0) E5EK (N0.30)
!_ RS-422 | RS-422 —‘ o RS-422 —‘
' , Terminator i
|St|’nici obal kabelu | No | (240 Q 1/2 W) o i
RDA K /"\ 22| SDA ‘ P22 | SDA ‘
. RDB | f i 21| spB | ! g =et>1 [ sDB |
oo
‘ soA H 19| RDA ‘ ——1—=={19 | RDA ‘
[
SDB 20| RDB ! ==120 | RDB !
‘ sG v —{ 18| SG j —{18 | SG j
! G H— [
o™ -
[ A W
S P 1 .
| | .
\_] ——-
Y

B Nastaveni

specifikaci
komunikace

Komunika énf

Navzajem prizpusobte komunikaéni specifikace hostitelského pocitace a
regulatoru ESEK. KdyZ jsou prfipojeny dva nebo vice regulatort k
hostitelskému pocitacdi, pfesveédcte se, zda jsou komunikacni specifikace
vSech regulator shodné.

Tato ¢ast popisuje nastaveni komunikacnich regulatorti ESEK.
Podrobnosti hostitelského pocitace - viz odpovidajici pfiru¢ka obsahujici
Udaje o hostitelském pocitaci.

Nastavte komunikacni specifikace ESEK v komunikacnich parametrech
regulatoru. Komunikacni parametry se nastavuji na ¢elnim panelu

parametry regulatoru ESEK.
Nasledujici tabulka zobrazuje komunikacni parametry dostupné na
regulatoru ESEK a jejich mozné nastaveni.
Parametr/symbol Nastaveni Nastavena hodnota

Cislo jednotky H-na 0 az 99 [af aa

PFenosova rychlost RPS 1,2/2,4148/196/192kb/s |1,2i24148/Efi 19,2

Pocet datovych biti LEn 7/8b 7 I

Parita PreY zadna / suda / licha nont [ odd

Pocet stop bitl ShCk 1/2 1/H

Inverzni hodnoty jsou nastaveny u vyrobce
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Uspo Fadani povelu
Usporadani povelu je uvedeno niZe a je parovano s odezvou.

[ ]
Povel 2B 1B 2B 4B 2B 2B
Cislo kod data FCS
jednotky povelu
@ . [ | * |CcR
typ povelu
e Odezva 2B 1B 2B 2B 4B 2B 2B
Cislo kéd koncovy data FCS
jednotky povelu kéd
@ I [ | * |CR
|typ povelu
. @

PocéateCni znak. Tento znak musi byt vioZen pfed pocatecni byte.

« Cislo jednotky
Specifikuje ¢islo jednotky regulatoru ESEK. Jestlize jsou dva nebo vice cill vysilani, pak
specifikujte poZzadovany cil uréeni pouzitim ,Cisla jednotky*.

» Typ povelu
Specifikuje typ povelu kodem ,1“ az ,3": ¢teni parametru, zapis parametru a specialni povel

» Kad povelu
Specifikuje povel pro kazdy typ povelu. S parametrem povely ¢teni/zapis se stava parametrem ¢.

e Data
Specifikuje nastavenou hodnotu nebo nastaveny obsah. V parametru povel ¢teni, nastavte fiktivni
data ,0000“. V odezvé je toto vlozeno jen kdyz je koncovy kod ,,00“.

» Koncovy kéd
Nastavuje vysledky komunikace. Podrobnosti tohoto typu a vyznam koncovych kéd - viz 6.5 Jak
¢ist komunikaéni chybové informace (strana 6-10).

* FCS (zabezpecovaci posloupnost ramce)
Nastavte zabezpec€ovaci posloupnosti ramce od pocatecniho znaku po datovou sekci. Podrobnosti
o kontrole ramce - viz Pfiklad programu (strana 6-12)

e * kéd CR (navrat voziku)*
Indikuje konec (ukonéeni) povelu nebo bloku odezvy.
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Povely a odezvy

Tato ¢ast podrobné popisuje povely a odezvy. V této €4sti jsou pouzity nasledujici konvence a
omezeni dat:
l. Data jsou vyjadiena v 1-bytovych jednotkach a v ASCII kédu.
. KdyZ je ¢teni a zapis dat Ciselna hodnoty, pak data, ktera maji byt nastavena, musi odpovidat

nasledujicim podminkam:

A. Desetinnéa ¢arka ,, , “ se neudava ve zlomcich.
B. NejvySsi platny bit zaporného &iselného Udaje musi byt vyjadfen takto:
priklad

10,0 = [0100], -150,0 = [A500], -15 = [F015]

m Cteni/zapis parametr

 Cteni parametr G

2B 1B 2B 4B 2B 2B
Povel ) ¢islo Cislo data FCS
jednotky parametru
@ 1 X | x| x| X | * |CR
X: pfijatelna jakakoliv hodnota
2B 1B 2B 2B 4B 2B 2B
¢islo Cislo koncovy prectena data FCS
W jednotky parametru | k4
2 @ 1 L[| | * |cR
e ZAapis parametr
¢islo gislo data k zapsani FCS
jednotky parametru
Povel ) @ 2 | | | | * |CR
2B 1B 2B 4B 2B 2B
o 2B 1B 2B 2B 4B 2B 2B
El éislo ¢islo koncovy | data k zapsani FCS
jednotky parametru | - kad
@ 2 [ | * |crR

Je provadéno &teni nebo zapis parametrd uréeného regulatoru.
e Zapis je mozny pouze béhem déalkového fizeni.
e Cteni nelze provadét béhem provadéni automatického ladéni.

< Jako speciélni povely jsou oddélené nastaveny nasledujici povely. Podrobnosti
viz strana 6-9.
.chod/zastaveni“, ,dalkovy/lokalni“, ,provadéni/zruSeni AT"

* Podrobnosti o parametrech o kazdé nastavovaci Urovni - viz tabulky na
stranach 6-7 a 6-8.

U formatu X povell ,MA"“ a ,ME“ m(Zete vybrat energeticky nezavislou (non-
volatile) RAM nebo RAM jako pamét pro nastavenou hodnotu. Pocet zapist do
této energeticky nezavislé RAM je omezen na 100000. Kdyz pocet zapis( této

No

Zapis
naStavené nastavené hodnoty prekro¢i toto omezeni, nastavte jako pamét mad zapisu do
hodnoty RAM.
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Cislo Parametr Rozsah nastaveni a sledovani Maéd
parametru dat
00 Sledovani PV *1 | Dolni limit méfitka - 10% aZ horni
limit méfitka + 10% *2

86 Sledovani SP béhem SP *1 | Dolni limit nastavené hodnoty az

rampy horni limit nastavené hodnoty Uroveri 0
04 Sledovani MV (ohfev) *1 -5,0 az 105,0 *3
42 Sledovani MV (chlazeni) *1 0,0 az 105,0
01 Bod nastaveni Dolni limit bodu nastaveni az

horni limit bodu nastaveni

02 Hodnota alarmu 1 -1999 a7 9999
03 Hodnota alarmu 2 -1999 az 9999
41 Hodnota alarmu 3 -1999 az 9999
19 P&smo proporcionality 0,1az999,9
20 Integra¢ni doba 0 az 3999
21 Deriva¢ni doba 0 az 3999
22 Koeficient chlazeni 0,01 a7 99,99 Uroven 1
09 P&smo necitlivosti -19,99 az 99,99
23 Hodnota ruéniho nastaveni 0,0 az 100,0
06 Hystereze (ohfev) 0,01 aZ 99,99
43 Hystereze (chlazeni) 0,01 az 99,99
07 Interval Fizeni (ohfev) 1az99
08 Interval fizeni (chlazeni) 1az99
44 Casové jednotka SP rampy 0: minuty, 1: hodiny
45 Nastavend hodnota SP rampy 0 az 9999
46 Detekéni doba LBA 0 az 9999
47 MV pfi zastaveni -5,0 az 105,0 *4
48 MV pfi chybé PV -5,0 az 105,0 *4
50 Horni limit MV Dolni limit MV + 0,1 a7 105,0
49 Dolni limit MV -5,0 az horni limit MV - 0,1 *5 Uroven 2
51 Omezeni poméru zmény MV 0,0 az 100,0
56 Vstupni digitalni filtr 0 aZ 9999
25 Hystereze alarmu 1 0,01 a7 99,99
26 Hystereze alarmu 2 0,01 az 99,99
52 Hystereze alarmu 3 0,01 a7 99,99
53 Vstupni posun horniho omezeni -199,9 a7 999,9
54 Vstupni posun dolniho omezeni -199,9 a7 999,9

*1 Mozné pouze pfi &teni.
*2  Pfi teplotnim vstupu se rozsahem stava rozsah zvoleného ¢idla.

*3 Pfi fizeni ohfevu a chlazeni se rozsahem stava 0,0 az 105,0.

*4  Pfi fizeni ohfevu a chlazeni se rozsahem stava -105,0 az 105,0.

*5  P¥Fi fizeni ohfevu a chlazeni se rozsahem stava -105,0 az horni limit MV -0,1.

No

O neplatnych
parametrech

Jestlize je pouZit povel s neplatnymi parametry (parametry neodpovidaji
podminkam pouziti v kapitole 5), je na vystupu ,nedefinovana“ chyba (koncovy

kad: IC).
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Cislo Parametr Rozsah nastaveni dat Mad
parametru
57 Typ vstupu 0az?21 *1
59 Horni limit stupnice Dolni limit stupnice + 1 aZ 9999
58 Dolni limit stupnice -1999 az horni limit stupnice - 1
60 Desetinna ¢arka 0az3
30 Vybér °C / °F 0:°C, 1: °F
61 Prifazeni fidiciho vystupu 1 0az4,6 *2
62 Prifazeni fidiciho vystupu 2 0az4,6 *2
63 Prifazeni pomocného vystupu 1 2az74,6az8 *3
65 Typ alarmu 1 laz1l *4 | Nastavovaci
66 Alarm 1 otevieny pfi alarmu 0: zavfeny pfi alarmu,
1: otevfeny pfi alarmu
67 Typ alarmu 2 lazll *4
68 Alarm 2 otevfeny pfi alarmu 0: zavreny pfi alarmu,
1: otevieny pfi alarmu
69 Typ alarmu 3 laz1l *4
70 Alarm 3 otevfeny pfi alarmu 0: zavfeny pfi alarmu,
1: otevieny pfi alarmu
71 Cinnost pfima / zpétna 0: zpétna éinnost,
1: pfim& &innost
28 Horni limit nastavené hodnoty | Dolni limit nastavené hodnoty + 1
*5 az horni limit méfitka
27 Dolni limit nastavené hodnoty Dolni limit méfitka az horni limit
*5 nastavené hodnoty - 1
72 PID / ON/OFF 0: vylepSené PID, 1: ON/OFF
73 Samocinné ladéni 0: OFF, 1: ON
34 Stabilni rozsah samoc¢inného 0,1az999,9
ladéni
35 o 0,00 az 1,00
85 Vypocteny zisk automatického 0,1az 10,0 Expansni
ladéni
37 Zéalohova sekvence 0,1 *6
nastavovaci metody
36 Automaticky navrat 0az99
zobrazovaciho médu
93 Hystereze automatického 0,1az9,9
ladéni
55 Detekéni Sifka LBA 0,0 az 999,9

*1 Viz strana

*2 0: Ridici vystup (ohfev), 1: Fidici vystup (chlazeni), 2: Alarm 1, 3: Alarm 2, 4: Alarm 3, 6: LBA.
*3 2: Alarm 1, 3: Alarm 2, 4: Alarm 3, 6: LBA, 7: Chyba 1, 8: Chyba 2

*4 Viz strana

*5 PfFi teplotnim vstupu se rozsahem stava rozsah zvoleného cidla.

*6 Viz strana

No

Cteni

statusu

Pro cteni statusu regulatoru ESEK pouzijte formét X povelu ,RX". Pro podrobnosti
viz pfiloha Seznam zahlavi formatu X (X Format Head List).
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Vydavani specialnich povel

Paovel )

( Qoezva

2B 1B 2B 4B 2B 2B
Cislo kéd kéd instrukce FCS
jednotky povelu
@ 3 [ | * |CR
2B 1B 2B 2B 4B 2B 2B
Cislo kéd koncovy kéd instrukce FCS
jednotky povelu kéd
@ 3 I | | * |CR

Nasledujici funkce jsou vydavany jako specialni povely

* Chod/zastaveni

Spousti nebo zastavuje programy. Tento povel nemuze byt vydan
Vv nastavovaci drovni.
1. Chod/zastaveni mohou byt pfepnuty az 100000krat.

« Délkovy/lokalni

Voli dalkové fizeni nebo lokalni fizenfi

* Provedeni/zruSeni AT
Provadi nebo rusi automatické ladéni. Tento povel nemize byt vydan v
nastavovaci trovni 1.

» Presun do nastavovaci Urovné 1
Vydejte tento povel v pfipadé, zZe zapisujete parametry v nastavovacim nebo

expansnim modu.

» Softwarovy reset

Na tento povel neni vracena zadna odezva. Déle, po dobu péti sekund po
resetu nemuze byt provadéna komunikace s ESEK.

Nasledujici tabulka uvadi specialni povely, které jsou dostupné u regulatoru

ES5EK.
Cislo povelu Povel Instruk  éni kod

00 Chod/zastaveni 0000: chod, 0001: zastaveni

02 Dalkovy/lokalni 0000: dalkovy, 0001: mistni

07 Provadéni/zruSeni AT 0000: zruSeni, 0001: provedeni
40% AT, 0002: provedeni 100%
AT

09 PFesun na nastavovaci 0000

uroven 1
11 Softwarovy reset 0000

O nastavovaci
Urovni

Pro navrat do nastavovaci Urovné 0 z nastavovaci Urovné 1 vydejte povel

~Softwarovy reset”. JestliZze je vydan povel zapisu parametru pro nastavovaci nebo
expanshi mad v nastavovaci Urovni 0, pak nastava chyba a je vracen koncovy kod
(OD = povel nemuZze byt proveden).
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Jak ¢€ist chybové komunika €ni informace

Vysledek komunikace s ESEK mlZe byt kontrolovan koncovym kédem v rdmci odezvy. Tento
koncovy kod pouZijte pro odstranéni chyb, které mohou nastat.

B Koncovy kbd

Komunikace je normalni, kdyz koncovy kod v odezve je ,00“. Jestlize
koncovy kéd neni ,,00%, pak to znamena, Ze nastala chyba jina nez
nedefinovana. Format koncového kddu je nasledujici a neobsahuje

oblast dat.
2B 1B 2B 2B 2B 2B
&islo kéd fkoncowy FCS
jednotky povelu kod
@ | 1 | |]cr

| typ povelu

Koncovy kod

0D

Nazev kodu | Povel nemuze byt proveden

* Popis

e Cinnost

Zapis byl proveden béhem lokalniho fizeni.

Zapis byl proveden béhem automatického ladéni.

Byl proveden pokus provadét 40% AT bé&hem fizeni ohfevu nebo
chlazeni.

Byl proveden pokus zapnout chod/zastaveni v nastavovaci urovni 1.
Byl proveden pokus provadét AT v nastavovaci Urovni 1.

Vydejte povel zapis/Eteni parametru v jinych podminkach nez uvedenych
vyse.

Koncovy kod

10

Nazev kédu | Chyba parity

* Popis

e Cinnost

Byla zjiSténa chyba parity v pfijatych datech

Zkontrolujte podminky komunikaci. Jestlize podminky komunikaci
hostitelského pocitace a regulatoru E5EK si navzdjem odpovidaji, pak
pravdépodobnd pfi¢ina je problém v komunikaénim obvodu bud
hostitelského pocitace nebo regulatoru ESEK nebo obou.

Koncovy kéd

11

Nazev kodu | Chyba ramce

* Popis

e Cinnost

Nz

O cisle
jednotky

Stop bit nem(iZze byt detekovan

Zkontrolujte podminky komunikaci. Jestlize podminky komunikaci
hostitelského pocitace a regulatoru E5EK si navzajem odpovidaji, pak
pravdépodobna pric¢ina je problém v komunikaénim obvodu bud
hostitelského pocitace nebo regulatoru E5EK nebo obou.

Odezva se nevraci, dokud cilova jednotka pro komunikaci a €islo jednotky
v povelu si neodpovidaji.
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Koncovy kéd | 12 |Nazevkédu | Chyba prebéhu

* Popis Pfijimaci buffer je pfeplnén.

Zkontrolujte podminky komunikaci. Jestlize podminky komunikaci
hostitelského pocitace a regulatoru ESEK si navzajem odpovidaji, pak
pravdépodobnd pfi¢ina je problém v komunika&nim obvodu bud
hostitelského pocitace nebo regulatoru ESEK nebo obou.

e Cinnost

Koncovy kod | 13 |Nazevkédu | Chyba zabezpec€ovaci posloupnosti

* Popis Zabezpecovaci posloupnost (FCS) nesouhlasi.

 Cinnost Zkontrolujte program FCS.

Koncovy kod | 14 |Nazevkedu | Chyba formatu

e Popis Délka pfijatého povelu nesouhlasi s délkou definovanou ve formatu

P rdmce.
Zkontrolujte podminky komunikaci. Jestlize podminky komunikaci
hostitelského pocitace a regulatoru E5EK si navzajem odpovidaji, pak
pravdépodobna pricina je problém v komunikaénim obvodu bud
hostitelského pocitace nebo regulatoru E5EK nebo obou.

e Cinnost

Koncovy kéd | 15 |Nazevkédu | Chyba nastaveni rozsahu

* Popis Ciseln& hodnota nebo hodnota kédu nejsou v nastaveném rozsahu.

Zkontrolujte parametry zapisu/¢teni dat u specialnich povel(.

Cislo FCS
jednotky
I | C | * | CR

e Cinnost

B Nedefinovana

‘(@

chyba
N
2B 2B 2B 2B
e PoDi Byl pfijat nedefinovany kod zahlavi.
pis o ; e e ]

Byl pfijat aktualné neplatny parametr (napf. méfitkovy povel u teplotniho
vstupu)

e Cinnost Zkontrolujte &islo parametru.
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Priklad programu
B Jak pouzivat programy

Program popsany nize slouzi k ziskani odpovidajiciho rAmce s odezvou, kdyz je zadana ¢ast ramce

povelu.
Vstupni format je nasledujici. Ukonéeni a zabezpe&ovaci posloupnost (FCS) jsou automaticky

generovany a nemusi byt vkladany.

2B 1B 2B 4B 2B 2B
Cislo kod data FCS
jednotky povelu
@ . L[| | * |CR
| typ povelu
Zadavana data Automaticky
generovano

Vystupni format je nasledujici. Obsah ramce odezvy je zobrazen tak, jak je.

2B 1B 2B 2B 4B 2B 2B
Cislo kéd koncovy data FCS
jednotky povelu kéd
@ . L [ | | * |CR
I typ povelu
® Postup

» Nactéte program
» Zadejte ,RUN"
» Kdyz se zobrazi ,Dat a k odesl ani : “, zadejte data povelu (od @ az po povelovy fetézec).

* Obsah ramce odezvy se zobrazi za: ,Prij ata data:"“

® Podminky pro spusténi programu
« Komunikaéni podminky nastavte takto:
Prenosova rychlost: 9600 b/s
Pocet bitd: 7 bith
Parita: suda
Stop bit: 2
e Presvédcte se, zda je komunikaéni kabel spravné zapojen.
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B Vypis programu (jazyk IBM PC kompatibilni)

00 T

1010 ' PROGRAM E5EK Communi cati on Program

L 7 R

1030 ' VERZE : 1.00

1040 ’ Copyright (C 1995 OVRON Cor poration Al

1050 " - - - - e e
1060 ' ----- RS- 232C SPEED: 9600BPS, PARI TY: EVEN
1070 OPEN “COM 9600, E, 7, 2, CDO, CS0, DSO, RB256,
1080 REPEAT

1090 ' ----- VWtvoreni prikazu---------------

1100 PRI NT “Data k odesl ani:*“;
1110 | NPUT SEND$

1120 ' ----- Vypocet FCS ---------------------

1130 FCS=0
1140 FOR | FCS=1 TO LEN( SENDS)

1150 FCS=FCS XOR ASC(M D$( SENDS, | FCS, 1))
1160 NEXT

1170 FCS$=RI GHT$( " 0" +HEX$( FCS) , 2)

1180 '---- Qdesl ani dat na koruni kacni port

1190 PRI NT #1, SEND$+FCS$+ *

1200 '---- Prijemdat z konuni kacni ho portu

1210 RECCNT=0: TMP$=""

1220 DRECLOOP

1230 | F LOC(1) <>0 THEN DREC1
1240 RECCNT=RECCNT+1

1250 | F RECCNT=5000 THEN DRECERR ELSE DRECLOCP

1260 DREC1
1270 TMP$=TMP$+I NPUT$( LOC( 1), #1)

Ri ghts Reserved

DATA: 7, STOP: 2-------------
FOR RANDOM AS #1 LEN=256

1280 | F Rl GHT$(TMPS$, 1) =CHR$(13) GOTO DRECEND ELSE RECCNT=0: GOTO DRECLOOP

1290 DRECERR

1300 TMP$=*Zadna odezva“

1310 DRECEND

1320 RECV$=TMP$

1330 PRINT “Prijata data:“; RECV$

1340 ' ----- Opakovani vytvoreni prikazu -----

1350 GOTO REPEAT

1360 " ----- KOnegc -----ummmmcm e a e

1370 CLOSE #1
1380 END
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® Priklady pouziti
* Nastavte €islo jednotky na ,00"
eV nésledujicich pfikladech jsou data zobrazena jako samostatné bloky pro snazsi
porozumeéni prikladm. Pfi tvorbé programu vSak nenechavejte mezery mezi polozkami.
Také odezvy jsou zobrazeny bez mezer mezi polozkami ramce.

« Nastavte nastavenou hodnotu na ,300,0"
e Vstup dat
@ 00 2 01 3000
300,0
nastavena hodnota
zapis parametru

+ Odezva
@ 00 2 01 00 3000 (FCS) *
L normalni konec

e Zacatek chodu
e Vstup dat
@ 00 3 00 0000
l L chod
chod/zastaveni
specialni povel

* Odezva
@ 00 3 00 00 0000 (FCS) *
L normalni konec

e Monitorovani regulované hodnoty
e Vstup dat
@ 00 1 00 0000
l — fiktivni data
monitorovani regulované hodnoty
éteni parametru

* Odezva
@ 00 1 00 00 2000 (FCS) *

I — regulovana hodnota = 2000
normalni konec
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Jak pouzivat chybové zobrazeni
KdyZ nastane chyba, pak displej €.1 zobrazuje stfidavé chybové kédy spolu s platnou

poloZkou zobrazeni.

Tato Cast popisuje jak kontrolovat chybové kddy na displeji a ¢innosti, které musi byt
provedeny k odstranéni zavady.

* Vyznam

e Ginnost

 Cinnost p fi
chyb &

cCC_
AL/~ | Chybavstupu

Chyba je na vstupu.

Zkontrolujte kabelaz vstup(, preruseni nebo zkratovani vodi¢d a
zkontrolujte typ vstupu a typ vstupu mustkového konektoru.

Pro fizeni vystupnich funkci vydejte na vystupu akéni proménnou, ktera
odpovida nastaveni parametru ,MV pfi chybé& PV* (Groven 2). Vystupni
alarmové funkce jsou aktivovany, kdyz je prekrocen horni limit.

RN 5t
Chyba paméti

* Vyznam

e Ginnost

 Cinnost p fi
chyb é

* Vyznam

e Cinnost

e Cinnostp i
chyb é

Chyba ¢&innosti vnitini pameéti.

Nejdrive vypnéte napajeci zdroj a pak opét zapnéte. Jestlize zlstava
zobrazeni stejné, pak musi byt regulator ESEK opraven. Jestlize
zobrazeni preSlo do normalni ¢innosti, pak pravdépodobna pfi¢ina byla
externi porucha, ktera ovlivnila fidici systém. Zkontrolujte vné&jsi ruseni.

Funkce fidiciho vystupu vypinaji (max. 2mA pfi vystupu 4 az 20mA a
vystup ekvivalentni 0% v pfipadé ostatnich vystup(). Vystupni alarmové
funkce vypinaji.

t 33'3' Chyba A/D prevodniku

Chyba vnitfnich okruh(

Nejdrive vypnéte napajeci zdroj a pak opét zapnéte. Jestlize zlstava
zobrazeni stejné, pak musi byt regulator ESEK opraven. Jestlize
zobrazeni preSlo do normalni ¢innosti, pak pravdépodobna pri¢ina byla
externi porucha, ktera ovlivnila fidici systém. Zkontrolujte vnéjsi ruseni.

Funkce Fidiciho vystupu vypinaji (max. 2mA pfi vystupu 4 az 20mA a

vystup ekvivalentni 0% v pfipadé ostatnich vystup(). Vystupni alarmové
funkce vypinaji.
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[ Chyba kalibrace dat

nerr

Tato chyba je na vystupu pouze pfi teplotnim vstupu a je zobrazena po dobu dvou sekund,

kdyz je zapnuto napéjeni.
* Vyznam

e Cinnost

e Cinnostp fi
chyb é

Chyba kalibra¢nich dat
Chyba musi byt opravena

Jak funkce fizeni vystupu, tak vystupni alarmové funkce jsou aktivni.
VSimnéte si vSak, Ze pfesnost odecteni neni zaruéena.

Pfekroéeni rozsahu zobrazeni

CCCC
32333

* Vyznam

e Cinnost

Ackoliv nejde o chybu, toto se zobrazi, kdyZ regulovana hodnota prekroci
rozsah zobrazeni, kdyZ rozsah fizeni (rozsah nastaveni £10%) je vétsi
nez rozsah zobrazeni (-1999 az 9999).

Kdyz je menSi nez ,-1999¢ ccco
Kdyz je vétsi nez ,,9999" 3333

Rizeni pokraguje a dovoluje normalni ginnost.
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Fuzzy samo ¢inné lad éni

Fuzzy samocinné ladéni je funkce, kterd umoZznuje, aby regulator ESEK vypocetl nejvhodné;jsi

konstanty P, I, D pro fizeny objekt.

Vyhody

E5EK sam urc€uje, kdy provede fuzzy samocinné ladéni.

Funkce fuzzy samoc¢inné ladéni
Funkce fuzzy samocinné ladéni ma tfi rezimy

® Vrezimu SRT (ladéni se skokovou odezvou) jsou konstanty P, |, D naladény pomoci
metody odezvy na skokovou funkci v ¢ase, kdy se nastavena hodnota méni.

® Vrezimu DT (poruchové ladéni) jsou konstanty P, I, D pozménény tak, Ze regulovana
teplota bude uvnitf cilového rozsahu nastaveného pfedem, kdyz je externi porucha.

® VreZzimu HT (kyvavé ladéni), kdyZ nastane kyvani, pak konstanty P, |, D jsou upraveny

tak, aby kyvéani teploty bylo potlaeno.

Poznamka:

Presvédcte se, Ze jste zapnuli zdroj k zatéZi pfed nebo soucasné se zacatkem Cinnosti

regulatoru teploty.

Mrtva doba bude zmérena od doby, kdy regulator zacina pracovat. Jestlize je zatéz, jako je
otopné téleso, pfipojena az poté, kdy je zapnut regulator, pak bude naméfena mrtva doba
delSi, nez je skuteéna hodnota a budou ziskany nespravné konstanty P, |, D. Jestlize je
naméfena extrémné vysoka hodnota mrtvé doby, fidici hodnota bude nastavena na 0% po
kratkou dobu predtim, nez se vrati na 100% a konstanty budou poté preladény. Preladéni je
provadéno pouze pro velké hodnoty mrtvé doby, takze se pfesvédcte, zda dodrZujete

predpisy dané vyse, kdyz zacinate ¢innost.

Startovaci podminky SRT

SRT zacne pracovat, kdyZ jsou sou¢asné splnény nasledujici podminky, kdyz je ESEK

zapnut nebo je ménéna nastavena hodnota.

V dob é, kdyZ E5EK za €ina €innost

V dob &, kdy je m énéna nastavena hodnota

1. Nastavena hodnota v dobé, kdy ES5EK zacina
¢innost, je odliSna od nastavené hodnoty
pouzité v dobé, kdy bylo naposledy provedeno
SRT (viz poznamka).

2. Rozdil mezi nastavenou hodnotou a
regulovanou hodnotou v dobé, kdy ESEK
zaciné ¢innost, je vétsi nez hodnota
soucasného pasma proporcionality (P)*1,27+4

3. Regulovana hodnota v dobé, kdy E5EK zacina

¢innost, je mensi nez nastavena hodnota v

opacné ¢innosti a vétSi nez nastavena hodnota

v normalni ¢innosti.

1. Nova nastavena hodnota se lisi od nastavené
hodnoty pouzité v dobé, kdy SRT bylo
naposledy provadéno (viz poznamka)

2. Ménici se rozsah nastavené hodnoty je vétsi
nez soucasnd hodnota pasma proporcionality
(P)*1,27+4

3. Regulovana hodnota je ve stabilnich
podminkach predtim, nez je nastavena
hodnota mérena.

4. V opacné ¢innosti je nastavena vétsi hodnota
a v normalni ¢innosti je nastavena mensi
nastavena hodnota.

Poznamka:

Pred odeslanim od vyrobce a pfi zméné ze zdokonaleného PID Fizeni na zdokonalené PID
fizeni s fuzzy samocinnym ladénim je posledni nastavena hodnota SRT nastavena na O.

Zadani dokonéovaci podminky hodnoty krokového Fizeni

Pro zabranéni prekmitu musi byt hodnota fizeného kroku stanovena prabézné, pouze kdyz
soucasna hodnota je stejna nebo vétsi nez hodnota ziskana z pasma proporcionality
(P)*1,27. Krokové fizeni nebude pouzito, kdyz odchylka je mensi nez tato hodnota.
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Obnovovaci podminky konstant PID

Jestlize hodnota krokového fizeni je pouzita pfedtim, nez je ziskana hodnota sklonu (R), pak
metoda SRT neobnovi Zadnou konstantu PID. Jestlize pdsmo proporcionality, které je
zisk&no z hodnot R a L, které byly zméreny pred tim, nez bylo dokonceno zadani, je vétsSi nez
soucasné pasmo proporcionality, konstanty PID budou obnoveny, protoZze naméfena hodnota
je ve sméru k vhodné hodnoté pdsma proporcionality a nastaven& hodnota v této dobé bude
nastavena hodnota provedena SRT.

Sklon (R)
Teplota \ Stabilni gsi
SPl v
I P*1,27 .

Dokoncéeni SRT

Stav stabilni teploty

Jestlize je teplota uvnitf stabilniho rozsahu po urcitou dobu, je tato teplota povazovana za
stabilni. Tato doba se nazyva odhadnuta stabilni doba. Jako konstanty PID, tak i odhadnuta
stabilni doba je nastavena funkci fuzzy samocinného ladéni podle charakteristik zafizeni,
které ma byt regulovano. Metoda fuzzy samocinného ladéni nebude aktivovana, jestlize je
teplota stabilni, protoZe regulator teploty povazuije fizeni za hladké bez vykyva.

Krat§i nez odhadnuté stabilni doba

Stabilni
pasmo
Stabilni
pasmo

Nastavena
hodnotal

(Nastaveno
na 15°C
pred
odeslanim)

P
«

Odhadnuta stabilni doba

Stabilni : I Stabilni
Vyvazeny stav

Jestlize regulovan& hodnota je po dobu 60 sekund ve stabilnim pasmu kdyZ neni vystup, pak
se predpoklada, Ze teplota je vyvazena.
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Pocateéni podminky poruchového ladéni DT

1. DT zacéne, jestlize teplota, ktera byla stabilni, se méni nasledkem vnéjSi poruchy a
vychyleni teploty pfekracuje stabilni rozsah, pak se teplota stava stabilni za pfedpokladu,
Ze pocet maximalnich hodnot teploty je menSi nez Ctyfi.

2. DT zacne, jestlize nastavena hodnota je zménéna za podminky, Ze SRT nezacina a
teplota se stava stabilni za pfedpokladu, Ze pocet maximélnich hodnot teploty je menSi
nez Ctyfi.

Jestlize nastanou ctyfi nebo vice maximalnich hodnot teploty, pak HT odstartuje.
Zména nastavené hodnoty

Krajni hodnota 2
Teplota /

SP e D

Krajni hodnota 1

Pocatecéni podminky HT
HT bude ve stavu ON, kdyZ nastane kyvani (nestabilita) se ¢tyfmi nebo vice maximalnimi

hodnotami teploty (krajni hodnoty), a pfitom se neprovadi SRT.
Krajni hodnota 2 Krajni hodnota 4

Teplotal \ \

SP e e N N

/o

Krajni Krajni
hodnota 1 hodnota 3
Cas
Poznamka:

Ve zvlastnich aplikacich, kde se teplota méni periodicky vlivem poruch, vnitfni parametry
nemusi byt nastavovany. Podrobnosti viz ESEK User's Manual (uZivatelska pfirucka).
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Rozméry

Poznamka: VSechny udaje jsou v milimetrech, pokud neni uvedeno jinak.
13.5, 100

-

48

o

,-u:,—C\—J]-.

5888
HHAA

RMT RSP MANU SUB1 SUB2
(m] O [m] o m)

OUT1 OUT2 STOP AT
o o o o

preeciieid
%

OMRON @ ES5EK

y

96

EEEEEEEEEE

91

120 mm min

91

Poznamka
1. Doporucgena tloustka panelu je 1 az 5 mm.
2. Dodrzujte specifikované vertikalni a horizontalni montazni rozte€¢e mezi jednotkami.
Jednotky nesmi byt namontovany blize ve vertikalnim nebo horizontalnim rozméru.

112

60 mm min

+0.8

92 "y
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Instalovani
B [nstalovani

Vysunuti

Nejdrive vysunte vnitfni mechanismus z
pouzdra. Vytdhnéte vnitfni mechanismus
pomoci Sroubu v pfednim panelu pfi
souc€asném stisknuti hacku na horni
strané ¢elniho panelu.

Vlozeni vystupnich modul

1. Vyjméte vykonovou desku ve sméru
Sipky. Deska je pfipojena k Fidici desce
pres centralni konektor. Dbejte, aby
jste neohnuli piny konektoru.

2. VloZte vystupni jednotku pro Fidici
vystup 1 do patice Outl a vystupni
jednotku pro fidici vystup 2 do patice
Out2.

Vykonova deska

FALSEN LA LA L
¢

ouTli— |

OuUT2

3. Zajistéte vystupni jednotky
upevnovacimi tfmeny (jsou standardni
prisluSenstvi vystupnich jednotek).

4. Vratte vykonovou desku na ptvodni
misto.

VloZzeni volitelné jednotky

1. Volitelné jednotky se vkladaji do patice
oznacené Option 1 na Fidici desce

2. Pro snadnéjsi pfistup vyjméte
vykonovou desku (viz odstavec
LVlozeni vystupnich modul(®)

Pozice Option 1

E53-AKB: Vstupy udélosti 1/2
E53-AK01: RS-232C
E53-AK02: RS-422
E53-AK03: RS-485
E53-AKF: Transfer vystupy

PAES LS



Montaz

1. Vsuiite regulator ESEK do otvoru v panelu do polohy zobrazené na obrazku dole.

2. Vlozte montazni prichytky do vyiezl v dolni a horni ¢asti zadniho pouzdra regulatoru.

3. Dotahnéte dva upevnovaci Srouby na prichytkach. Pfi dotahovani Sroubu, dotahuijte je
stfidavé pfi dodrzovani momentu pfiblizné 0,29 aZ 0,39 Nem.

(4

\J

({44

2"

Kryt vyvod G
Regulator ESEK-AA2-500 je vybaven krytem vyvodd (E53-COV08). Pii upeviovani krytu
pouZzijte kolik tak, jak je uvedeno nizZe.

5

(]

OCOOQOOCOCE,

o>
L )

00000’00006‘

E53-COV08
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B Kabelaz

Uspo fadani vyvod

Bloky napéjeni
E5EK ma z hlediska napajeni jednotlivé

Ap\%llg%éj?/V: — | Ev12 bloky galvanicky oddéleny. Galvanicky
( =) 10] 211 2] 20} por oddé&lené regiony vzhledem k pFipojnym
| Napajeni 5 .| Rs422 svorkdm jsou na nasledujicim obrazku
| L RS485 oznaceny pismeny A az F. Pfipojte pfivod
ouT1 8 100V aZ 240V st. nebo 24V stf./ss. na
1 ™~ RSP svorky ¢islo 9 a 10 podle specifikace.
PTMR
B = < A iBIC{ C
a— 4 ———
SUB1 TC 10%21|22%20
1 A ) =y
B F—
SUB2 2 v [ oy a8
1123 11 | B | 17
 S— [ 64 i[15]
TRSF : Transfer output ) |15 |
EV1/2  :Vstupy udalosti 4 14
PTMR  : Potenciometr E [3] 13
Dotahujte vyvodové Srouby s pouzitim > [17]
momentu nepiesahujicim 0,78Nem. 1323 |11
Dbejte, aby Srouby nebyly pfitahovany F D
pFilis silné.
Kabelaz
Vstup

Pripojte vstup podle jeho typu na svorky &islo 11 az 14 a 23, jak je zobrazeno niZe.

1012122} 20
9 19 +
8 18 @ @ @‘—l @
1 B e eg @y @
6 16 @} @ Q- -
5 15 - @ w @ jA
4 %) 3 23 % A
3
> Termoclanek PT100 Napéti Proud
1
Ridici vystup
+ +
e ~—&® IEEC
10421 |22 20 ) ]
T L 66 G0 R ) Ca=
GND
— - Relay SSR NPN PNP
= E53-R E53-S E53-Q E53-Q4
6 16 . E53-Q3
5 15 @@
oI v
2 12 ee -
1123 11 4 -20mA/0 -20mA 0-10V/0 -5V
E53-C3 E53-V34
E53-C3D E53-V35
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Svorky ¢&islo 7 a 8 jsou uréeny pro fidici vystup 1 (OUT1). Svorky ¢&islo 6 a 5 jsou uréeny pro
fidici vystup 2 (OUT2). K dispozici je 9 typU vystupu a vnitfnich korekénich obvodu v
zavislosti na vystupni jednotce dle nasledujici tabulky:

Typ vystupu Specifikace
E53-R Relé 5A pfi 250 VAC
E53-S Polovodicovy 1A pfi 75 — 250 VAC

E53-Q Napétovy(NPN) |40 mA pfi 12 VDC (s ochranou proti zkratu)
E53-Q3 Napétovy (NPN) | 20mA pfi 24 VDC (s ochranou proti zkratu)
E53-Q4 Napétovy (PNP) | 20mA pfi 24 VDC (s ochranou proti zkratu)

E53-V340az 10V 0 az 10V ss., dovolena zatéz: min. 1kQ, rozliSeni pfiblizné 2600
E53-v350az5V 0 aZ 5V ss., dovolena zatéz: min. 1kQ, rozlideni pfiblizné 2600

E53-C3 4 az 20mA 4 az 20mA, dovolena zatéz: max. 500Q, rozliSeni priblizné 2600
E53-C3D 0 az 20mA 0 aZz 20mA, dovolena zatéz: max. 500Q, rozlideni pfiblizné 2600

Pomocné vystupy 1 a 2
Svorky ¢islo 3 a 4 jsou uréeny pro pomocny vystup 1 (SUB1), svorky €islo 2 a 1 jsou uréeny
pro pomocny vystup 2 (SUB2)

=
o

21|22} 20
19
18
17 6_@ 6_®
i Yo Yo
15

14 Pomocny Pomocny
13 vystup 1 vystup 2

12

[l INS) (SR SR U1 [ O | | OO |©

Specifikace relé je nasleduijici:
SPST-NO, 250VAC., 3A

Proudovy transformator / potenciometr / dalkové nastaveni zadané hodnoty

Svorky ¢&islo 15 aZ 18 slouZi alternativné pro pfipojeni proudového transformatoru hlidani
prepaleni topnych ¢lanku, potenciometru odporového vysilace snimace polohy otevieni
servoventilu s pozi¢né-proporcionalnim fizenim (model ESEK-PRR2-500) nebo proudového
vstupu dalkové nastavené Zzadané hodnoty proudem 4 az 20 mA.

10§ 21/22] 20

9 19

8 18 +

7 17 @ @W % I

6 16 ©® @*—C 3 4-20mA
5 15 @ -—_ _

4 14 Vstup proudového . ] } ]
3 3 transformatoru Potenciometr Dalkové nastaveni
2 12

1|23 11
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Volitelné moduly

Svorky 18, aZz 21 jsou platné pouze tehdy, kdyz je do regulatoru vloZena volitelna jednotka.

V zavislosti na modelu volitelné jednotky maji tyto svorky pfislusny vyznam.

1. Zapojeni svorek pro sérovou komunikaci pfi pouziti volitelnych moduldl E53-AK01, E53-
AKO02 nebo E53-AK03 je popsano v kapitole pro komunikaci na strané 11-2 az 11-3.

2. Vstupy udalosti s volitelnym modulem E53-AKB pouzijte za téchto podminek:

Kontaktni vstup ON: max. 1kQ OFF: min. 100kQ
Bezkontaktni vstup | ON: zbytkové napéti max. 1,5V OFF: svodovy proud max.
- 0,1mA

10 | 21{22 [iEAH

9 19

8 18

7 17 +

5 16 EV1 :—o

5 15 EV2 “—0

4 14 COM (B=

3 13 Vstupy udalosti 1 a 2

2 12

1123 Ju

Polarita bezkontaktniho vstupu je nasledujici:
+
EV1 @ﬁ
+ -
EV2 @4—;
COM (1§ w—

Vstupy udalosti 1 a 2 buzené
bezkontaktim vystupem

3. Specifikace prenosového vystupu E53-AKF pfipojeného ke svorkam 22 a 21 jsou
néasledujici:
4 az 20mA, zatéz: max. 600Q, rozliSeni pfiblizné 2600

+

@

4-20mA

e
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Zaruéni podminky

B Doba a rozsah zaruky

Jednotka se standardni specifikaci

Rozsah zaruky

V pfipadé poruchy jednotky béhem

zarucni doby firma OMRON opravi

jednotku nebo vymeéni kteroukoliv ¢ast
jednotky na své naklady.

VySe uvedené neplati v nasledujicich

pfipadech:

1. Jakakoliv porucha jednotky zplsobena
nespravnym pouzitim nebo nevhodnou
obsluhou.

2. Jakakoliv porucha, ktera neni
zpUsobena jednotkou.

3. Jakékoliv porucha jednotky nasledkem
nepovolené Upravy jednotky nebo
oprava jednotky provedena osobou,
kterd nebyla firmou OMRON
autorizovana.

4. Jakakoliv porucha jednotky zplisobena
pfirodni katastrofou.

OMRON neodpovida za jakékoliv

poskozeni nebo ztratu zplsobenou

poruchou jednotky.

Trileta zaruka
Doba zaruky

Doba zé&ruky je tfi roky od doby, kdy je
jednotka expedovana od vyrobce.

Rozsah zaruky

Zaruka plati za nasledujicich podminek:

1. Primérna pracovni teplota (viz
poznamka): -10°C az 50°C

2. Zpusob montaze: standardni montaz

t

Vrchni ast

Spodni &ast

Poznadmka: Pr mérnéa pracovni teplota
Vztahuje se na regulovanou teplotu
jednotky namontované na Fidici panel a
pfipojené na periferni zafizeni za
podminky, Ze jednotka je ve stabilni
¢innosti, je pro ni vybrano teplotni ¢idlo
typu K, vstupni kladné a zaporné svorky
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termoclanku jsou zkratovany a okolni
teplota je stabilni.

V pfipadé poruchy jednotky béhem
zarucni doby firma OMRON opravi
jednotku nebo vymeéni kteroukoliv ¢ast
jednotky na své naklady.

VySe uvedené neplati v nasledujicich

pfipadech:

1. Jakakoliv porucha jednotky zplsobena
nespravnym pouzitim nebo nevhodnou
obsluhou.

2. Jakakoliv porucha, ktera neni
zpusobena jednotkou.

3. Jakékoliv porucha jednotky nasledkem
nepovolené Upravy jednotky nebo
oprava jednotky provedena osobou,
kterd nebyla firmou OMRON
autorizovana.

4. Jakakoliv porucha jednotky zplisobena
pfirodni katastrofou.

OMRON neodpovidéa za jakékoliv

poskozeni nebo ztratu zplsobenou

poruchou jednotky.





